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1. Wstep

1.1 Przewidziane zastosowanie

System e-motion jest wyrobem medycznym dla aktywnych uzytkownikéw wézkoéw inwalidzkich, ktoérzy zmuszeni sg do korzystania

z nich z powodu niepetnosprawnoéci. System e-motion jest dodatkowym napedem do wézkéw inwalidzkich (dwa kota z napedem elek-
trycznym), montowanym w recznych wozkach inwalidzkich. Pozwala on przeksztatci¢ reczny wézek inwalidzki w wézek napedzany elek-
trycznie, co znacznie zwieksza mobilnos¢ i niezaleznos¢ uzytkownika wozka inwalidzkiego.

1.2 Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa — prosimy ich zawsze przestrzegac

System e-motion jest dodatkowym napedem do woézkéw inwalidzkich. Moze on by¢ montowany i eksploatowany wytacznie w woz-

kach inwalidzkich wyszczegdlnionych w bazie danych wspornikéw firmy Alber. Ze wzgledéw bezpieczenstwa moze by¢ on obstugiwany

wytgcznie przez osoby, ktore:

» zostaty poinstruowane w zakresie jego obstugi.

» sg w stanie bez wiekszych ograniczen porusza¢ obiema rekami i koordynowac ich ruchy.

» posiadajg fizyczne i umystowe zdolnosci pozwalajgce im we wszystkich mozliwych sytuacjach w bezpieczny sposéb obstugiwac
wdzek inwalidzki z przytaczonymi do niego kotami e-motion oraz sg w stanie zahamowa¢ wézek i w bezpieczny sposéb go zatrzymac
w wypadku awarii két e-motion.

Do kazdego systemu dotaczona jest indywidualna sesja instruktazowa na temat obstugi urzadzenia i obchodzenia sie z nim. Prosimy

o kontakt z dystrybutorem lub przedstawicielem firmy Alber GmbH w celu uzgodnienia terminu sesji instruktazowej. Instruktaz ten jest

bezptatny.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci na temat obchodzenia sie z systemem e-motion prosimy o kontakt z dystrybutorem w celu uzy-

skania porady.

W razie probleméw technicznych prosimy o kontakt z dystrybutorem lub Alber Service Center (tel.: 0800 9096 250).

Podczas obstugi systemu e-motion nalezy przestrzega¢ danych technicznych podanych przez producenta wézka inwalidzkiego (np.
maksymalnego nachylenia, ciénienia powietrza w przednich kétkach, maksymalnej predkosci itd.) oraz Sciéle stosowac sie do instrukcji
obstugi wdzka inwalidzkiego. Nigdy nie nalezy przekracza¢ zadnego z wyszczegdlnionych ograniczen.

Zalecamy unikac¢ korzystania z systemu e-motion w obszarach narazonych na dziatanie silnych pél elektrycznych.

W rzadkich przypadkach praca urzadzenia e-motion moze zaktécac dziatanie innych urzadzen elektrycznych, takich jak zabezpieczenia
antykradziezowe lub chipy RFID, np. w sklepach.

Systemu e-motion nie mozna uzywaé na schodach ruchomych ani na chodnikach ruchomych.

Przed przystgpieniem do uprawiania sportu na wozku inwalidzkim, np. podnoszenia ciezaréw i podobnych czynnosci, kota systemu
e-motion nalezy wytgczy¢ i wigczy¢ hamulce postojowe wdzka inwalidzkiego.

Korzystanie z systemu e-motion wraz z akcesoriami producentéw innych niz Alber jest niedopuszczalne.

W celu otrzymania tego instruktazu nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym dystrybutorem lub przedstawicielem
firmy Alber.

Uruchamianie systemu e-motion przed odbyciem instruktazu jest niezgodne z jego przewidzianym zastosowaniem

i prowadzi miedzy innymi do uniewaznienia gwarancji. Kazdy rodzaj uzytkowania systemu wykraczajacy poza jego
przewidziane zastosowanie stwarza ryzyko obrazen.

“ Zakazuje sie uruchamiania systemu e-motion przed odbyciem instruktazu w zakresie jego uzytkowania.

wania. Sita wymagana do poruszania obreczami napedowymi w systemie e-motion jest znacznie nizsza niz w przypad-
ku recznych woézkéw inwalidzkich. W celu zahamowania obrecze napedowe nalezy przemieéci¢ odwrotnie do kierunku
jazdy. System e-motion nie hamuje automatycznie w trybie wolnego kota.

“ Po zadziataniu sita na obrecze napedowe systemu e-motion kota e-motion zapewniaja wspomaganie jazdy oraz hamo-

1.3 Prawidiowe uzytkowanie systemu e-motion

System e-motion jest wyrobem medycznym dla aktywnych uzytkownikdéw wozkéw inwalidzkich, ktorzy zmuszeni sg do korzystania

z nich z powodu niepetnosprawnosci. System e-motion jest dodatkowym napedem do wézkéw inwalidzkich (dwa kota z napedem elek-
trycznym), montowanym w recznych wézkach inwalidzkich. Pozwala on przeksztatci¢ reczny wézek inwalidzki w wdzek napedzany elek-
trycznie, co znacznie zwieksza mobilno$¢ i niezalezno$¢ uzytkownika wézka inwalidzkiego.

System e-motion nalezy zawsze wykorzystywaé, transportowac, konserwowac i serwisowa¢ w sposéb opisany w instrukcji obstugi. System
e-motion mozna montowac i eksploatowa¢ wytacznie w wdzkach inwalidzkich wyszczegolnionych w bazie danych wspornikéw firmy Alber.
Jest ona przygotowywana przez dystrybutora lub samg firme Alber.

1.4 Instrukcje obchodzenia sie z urzadzeniem

Wozki inwalidzkie z zamontowanymi kotami e-motion przeznaczone sg wytgcznie do przemieszczania sie na nich przez osoby z niepet-
nosprawnoscig ruchowa. Nie nalezy montowac¢ zadnych innych cze$ci niz akcesoria dopuszczone przez firme Alber. Zakazuje sie réwniez
wprowadzania jakichkolwiek modyfikacji technicznych w urzadzeniu.

Systemu e-motion mozna uzywa¢ wytacznie pod nastepujgcymi warunkami:



» Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wszystkich informacji, instrukcji i zalecen zawartych w niniejszej instrukcji obstugi.

» Nalezy przestrzega¢ informacji dotyczacych przemieszczania sie za pomocg systemu e-motion oraz informacji dotyczacych bezpie-
czenstwa i zagrozen zawartych w rozdziale 3.

» System e-motion mogg obstugiwac wytgcznie osoby poinstruowane w zakresie jego uzytkowania.

» Uzytkownik ani zadne osoby trzecie nie moga wprowadza¢ jakichkolwiek modyfikacji technicznych w systemie e-motion.

Przez osobe poinstruowang rozumie sie osobe, ktdra zostata poinstruowana w zakresie obstugi systemu e-motion oraz wykonywanych

czynnosci, jak rowniez w zakresie zagrozen, ktére mogg wynikngé¢ z nieprawidtowego uzytkowania systemu. Jest to zazwyczaj uzytkow-

nik wézka inwalidzkiego, w ktérym kota e-motion zostaty zamontowane. Sesja instruktazowa przeprowadzana jest przez autoryzowanego

dystrybutora lub przez przedstawiciela firmy Alber GmbH. Surowo zakazuje sie uzytkowania systemu e-motion przez niepoinstruowane

lub niewykwalifikowane osoby.

Systemu e-motion nie mozna wykorzystywac¢ do zadnych celéw, ktére sg niezgodne z jego przewidzianym zastosowaniem. Dotyczy

to szczegblnie transportowania wszelkiego rodzaju tadunkéw, takich jak przedmioty gospodarstwa domowego, oraz przewozenia dodat-
kowych pasazerow na wozku inwalidzkim. Warunki zamierzonego zastosowania obejmujg rowniez przestrzeganie zawartych w niniejszej
instrukcji obstugi informacji dotyczacych przeprowadzania prac konserwacyjnych oraz stosowanie zalecanych $rodkéw ostroznosci, jak
rowniez przestrzeganie odnoszacych sie do jazdy informacji dotyczacych zagrozen.

Wykorzystywanie systemu e-motion do jakiegokolwiek z ponizszych celéw jest traktowane przez firme Alber GmbH jako jego niewfasciwe
uzycie:

» Uzytkowanie lub obstuga urzadzenia w sposéb niezgodny z instrukcjami oraz zaleceniami zawartymi w niniejsze] instrukcji obstugi

» Przekraczanie ograniczen technicznych wyszczegdlnionych w niniejszej instrukcji obstugi

*  Wprowadzanie zmian technicznych w urzadzeniu

» Montaz i/lub stosowanie czesci lub akcesoriow niedostarczonych lub niezatwierdzonych przez firme Alber GmbH

Firma Alber GmbH nie ponosi jakiejkolwiek odpowiedzialnosci za szkody wynikte z nieprawidlowego uzytkowania
systemu e-motion lub jego akcesoridow, z obstugi systemu e-motion lub jego akcesoriow przez osoby, ktére nie zostaty

odpowiednio poinstruowane, z uzytkowania systemu e-motion lub jego akcesoriow w sposdb niezgodny z instrukcjami

zawartymi w niniejszej instrukcji obstugi (w szczegélnosci z informacjami dotyczacymi bezpieczenstwa i zagrozen)

oraz z przekraczania ograniczen technicznych wyszczegélnionych w niniejszej instrukcji obstugi przez uzytkownika lub

osoby trzecie.

Przed przystapieniem do uzytkowania systemu e-motion nalezy uwaznie przeczyta¢ wszystkie informacje dotyczace
bezpieczenstwa i zagrozen zawarte w poszczegdlnych rozdziatach niniejszej instrukcji obstugi.

1.5 Oznakowania i symbole
Istotne wskazéwki oraz informacje sg w niniejszej instrukcji obstugi oznaczone w nastepujacy sposob:

Wskazéwki i specjalne informacje.

Ostrzezenia przed potencjalnymi zagrozeniami ogdélnymi i dla zdrowia oraz przed potencjalnym ryzykiem obrazen.
Ostrzezenia przed mozliwo$cig wystgpienia probleméw technicznych oraz uszkodzenia.

Tych informacji i ostrzezen nalezy zawsze przestrzega¢ w celu unikniecia obrazen oraz uszkodzenia produktu.
Stosowane w niniejszej instrukcji obstugi wyrazenia ,,.z przodu”, ,z tytu”, ,po lewej”, ,po prawej” itd. oznaczajg poszczegolne kierunki
z punktu widzenia uzytkownika wézka inwalidzkiego.

Ponizej znajduje sie objasnienie symboli stosowanych na etykietach (patrz rozdziat 17) oraz w niektérych czesciach niniejszej instrukcji
obstugi.

wozkéw inwalidzkich z napedem elektrycznym oraz normy ISO 7176-14 dot. wézkéw inwalidzkich oraz sg zgod-
ne z dyrektywg UE dotyczacg wyrobow medycznych (MDR) 2017/745. System e-motion jest wyrobem medycz-

c € System e-motion oraz jego zewnetrzna tadowarka sg zgodne z odpowiednimi sekcjami normy EN 12184 dot.
nym klasy I.

U K Ten produkt jest oznaczony symbolem UKCA, zgodnie z cze$cig Il ustawy dotyczacej wyrobéw medycznych
C n (MDR) 2002 (z pdzniejszymi zmianami), klasa I.



M D Wyréb medyczny
-
Informacje na temat utylizacji systemu e-motion oraz jego podzespotéw mozna znalez¢ w rozdziale 11.4.
| |
? Chroni¢ urzadzenie przed wilgocia.
/i/ Wskazuje zakres temperatur, przy ktérych mozna uzytkowac system e-motion (-25°C do +50°C).
T N
®
1 Wazne: Nalezy przeczytaé i przestrzegac tresci instrukcji obstugi oraz dodatkowej dokumentacji.
e .
@ Maksymalna masa osoby, jakg dopuszcza no$nos¢ systemu e-motion:
;gg ';glb rozmiar kot 22" = 125 kg / rozmiary két 24" i 25" = 150 kg

Wskazanie daty produkcji na etykiecie systemu

Nazwa i adres producenta (zawarte na odwrocie niniejszej instrukcji obstugi)

Izolacja ochronna / klasa ochronnoéci 2

Nie stosowa¢ na wolnym powietrzu (tadowarka)

Zgodnos¢ z amerykanskimi i kanadyjskimi normami

‘@’s
Ostrzezenie przed polami i sitami magnetycznymi



Oznakowanie produktéw niebezpiecznych (klasy 9) na opakowaniu modutu akumulatora

1.6 Dopuszczalne warunki/miejsca eksploataciji

» Nalezy przestrzega¢ dopuszczalnych warunkéw zastosowania wozka inwalidzkiego, do ktérego przytaczono kota e-motion (patrz
instrukcja obstugi wézka inwalidzkiego).

Oprocz przestrzegania informacji dotyczacych systemu e-motion nalezy réwniez bezwzglednie przestrzega¢ informacji dostarczonych
przez producenta wézka inwalidzkiego (np. maksymalnej zdolno$ci pokonywania wzniesien, maksymalnej dopuszczalnej wysokosci
przeszkod, maksymalnej masy ciata uzytkownika, maksymalnej predkosci itd.). Obowigzujg zawsze najnizsze wartosci.

» Podczas uzytkowania systemu e-motion nalezy przestrzegac¢ rowniez wszelkich ograniczen dotyczacych eksploatacji wozka inwalidz-
kiego (np. maksymalnej zdolno$ci pokonywania wzniesien, maksymalnej dopuszczalnej wysoko$ci przeszkéd, maksymalnej masy
ciata uzytkownika itd.).

System e-motion mozna uzytkowa¢ wytacznie przy temperaturach pomiedzy -25°C a +50°C. Nalezy unika¢ wystawiania samego sys-
temu e-motion na dziatanie jakichkolwiek Zrédet ciepta (takich jak intensywne promieniowanie stoneczne), poniewaz jego powierzch-
nie moga woéwczas nagrzewac sie do wysokich temperatur.

Unika¢ korzystania z wozka inwalidzkiego na miekkim podtozu (np. na luznym zwirze, piasku, btocie, $niegu, lodzie lub w gtebokich
katuzach).

Nalezy w szczegdlnosci przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa oraz informacji dotyczacych zagrozen zawartych w rozdziale 3.

Nigdy nie jezdzi¢ bez zabezpieczen przed przewrdceniem. Mozna je usuwac wytacznie w celu pokonywania wiekszych
przeszkéd. Decyzja o tym, czy poprosi¢ o pomoc, gdy wystepuje podniesione ryzyko przewrdcenia si¢ wozka inwalidz-
kiego, nalezy do jego uzytkownika.

Jazda bez pary zabezpieczen przed przewrdceniem podnosi ryzyko wypadkéw, a przez to obrazen.
Firma Alber GmbH nie ponosi odpowiedzialno$ci za wypadki spowodowane przez eksploatacje systemu e-motion bez
pary zabezpieczen przed przewrdceniem.

Wykonywanie manewru ,balansu” (zabezpieczenia przed przewréceniem usuniete z wozka inwalidzkiego, kota
e-motion na ziemi, przednie kétka (samonastawne) w powietrzu) jest niedopuszczalne. Firma Alber GmbH nie ponosi
odpowiedzialno$ci za wykonywanie takich czynnosci.

Nalezy w miare mozliwosci unika¢ dtugotrwatego wystawiania systemu e-motion na silne promieniowanie stoneczne,
zwlaszcza gdy system nie jest uzytkowany. Mogloby to doprowadzi¢ do przegrzania silnika, a w ekstremalnych przy-

padkach uniemozliwi¢ jego prace z petna moca. Réwniez plastikowe elementy szybciej starzejq sie, gdy sa wystawio-
ne na intensywne promieniowanie stoneczne.

W przypadku przegrzania: pozostawi¢ kota do ostygniecia na co najmniej 60 minut.

1.7 Standardowe elementy dostarczane w zestawie

» Dwa kota e-motion

» Jedna tadowarka akumulatora

» Ninigjsza instrukcja obstugi

Wozek inwalidzki musi wyposazony by¢ w specjalne wsporniki do zamocowania két e-motion. W innym wypadku prosimy skontaktowaé
sie z dystrybutorem lub przedstawicielem firmy Alber.

1.8 Przeglad podstawowych elementow
(Prosimy roztozy¢ rysunek pogladowy umieszczony w oktadce dokumentu).

Koto Wézek inwalidzki (niedotaczony w zestawie)

Kontrolki LED 1 Wspornik z gniazdem kota 9

Przycisk wtgczania/wytgczania z gniazdem tadowania 2 Hamulec postojowy wozka inwalidzkiego 10

Szybkoztgcze z mechanizmem blokujgcym 3

Ogumienie kota 4 tadowarka

Obrecze napedowe 5 Wityk tadowania 11

Czujnik 6

Zebra (po spodniej stronie kota) 7 Kontrolki LED 12

Szybkoztacze 8 Obudowa tadowarki 13
Wityczka sieciowa 14




2. Oddanie do uzytku

Kotfa e-motion oraz wszelkie zamoéwione akcesoria s3 montowane w wézku inwalidzkim
przez firme Alber lub jej dystrybutora oraz dostarczane w stanie gotowym do eksploata-
cji. W tym celu po obydwu stronach wézka inwalidzkiego instaluje sie dwa wsporniki
[9] z gniazdami két, w ktorych umieszcza sie dwa kota e-motion (patrz rozdziat 2.1).
Prosimy o zachowanie wykorzystywanych dotychczas recznych két wézka inwalidzkie-
go, aby w razie potrzeby mozna byto ich uzyc.

W momencie dostawy systemu dystrybutor prezentuje sposéb obstugi systemu e-motion
oraz zamowionych akcesoriéw. Uzytkownik otrzymuje réwniez instrukcje obstugi, ktéra
oprécz informacji technicznych zawiera istotne instrukcje dotyczace jazdy.

Wsporniki [9] musza zosta¢ zamocowane do wézka inwalidzkiego
przez firme Alber lub jej autoryzowanego dystrybutora.

Nalezy regularnie kontrolowaé wsporniki [9]1 w celu upewnienia sie,

Ze sg one stabilnie zamocowane do wézka inwalidzkiego. W przypadku
poluzowania sie jakiego$ potaczenia srubowego nalezy skontaktowac
sie z autoryzowanym dystrybutorem w celu jego dokrecenia.

Firma Alber GmbH oferuje wsporniki do réznych konstrukcji (jed-

no- oraz wielocze$ciowe). Same wsporniki ukazane na ilustracjach
zamieszczonych w niniejszej instrukcji obstugi moga rézni¢ sie od

wspornikéw zamocowanych w wézku inwalidzkim.

Hamulce postojowe [10] wozka inwalidzkiego zostaty skalibrowane

do wspoétpracy z kotami e-motion. W razie ponownego zastosowania
recznych kot w wézku inwalidzkim hamulce postojowe beda wymagaty
odpowiedniej kalibracji.

Ograniczenie predkosci na biegu neutralnym (bez wspomagania silni-
kowego)

Podczas eksploatacji kot e-motion na biegu neutralnym mozna np. pod-
czas jazdy w dot. Maksymalna dopuszczalna predkos¢ jest ograniczona
do 15 km/h dla uzytkownikéw o wadze do 100 kg i 10 km/h dla uzyt-
kownikéw o wadze od 100 kg do 150 kg. Nalezy pamieta¢ o dostoso-
waniu predkosci, zwlaszcza podczas pokonywania zakretow.Niektorzy
producenci wézkéw inwalidzkich ograniczaja maksymalna dopusz-
czalna predkos$¢ do wartosci ponizej 10 km/h. Nalezy bezwzglednie
przestrzegac ograniczenia predkosci podanego przez producenta wézka
inwalidzkiego, o ile takowe zostato okreslone w jego instrukcji obstugi.
Zalecamy, aby w trakcie codziennego uzytkowania dla wtasnego bez-
pieczenstwa nie przekracza¢ podanej maksymalnej predkosci dodat-
kowego napedu lub samego wézka inwalidzkiego (ktdrakolwiek z tych
wartosci jest nizsza). Nie ponosimy odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek
szkody wynikte z eksploatacji systemu przy predkosciach wyzszych od
podanej maksymalnej predkosci.

Kota e-motion nalezy wylacza¢ na czas wykorzystywania handbike'a
“ lub urzadzen holujacych.



2.1 Montaz két

Do kazdego systemu e-motion mozna przypisac rézne parametry jazdy. Nalezy uwazac,
aby zawsze instalowac kazde z dwoch két e-motion po prawidtowej stronie wozka inwa-
lidzkiego, zgodnie z ich oznaczeniami.

Z technicznego punktu widzenia, szybkoztacza [8] két e-motion sg podobne do szybko-
ztaczy recznych két zwyktych wozkow inwalidzkich. Dzieki temu kota e-motion mozna
zamocowac¢ do wozka inwalidzkiego w tradycyjny sposéb.

Wytaczy¢ kota e-motion przed zamocowaniem ich do wézka inwalidzkiego (patrz
rozdziat 2.3).

Nacisng¢ mechanizm blokujacy [3] po$rodku piasty kota, jednoczesnie wpychajgc
szybkoztacze [8] kota e-motion w gniazdo kota [9] wdzka inwalidzkiego.

Moze istnie¢ konieczno$¢ obrécenia kota e-motion o kilka milimetréw wokét jego osi,
aby umieszczone po jego spodniej stronie zebra [7] zazebity sie w gniezdzie kota [9].
Zamocowac drugie koto e-motion po przeciwlegtej stronie wézka inwalidzkiego.

Po wykonaniu powyzszych czynnosci kota e-motion sg przytaczone do wézka inwalidz-

Przed przylaczeniem két e-motion do wézka inwalidzkiego nalezy je
wylaczy¢.

Jazda dopuszczalna jest wytacznie, gdy kota e-motion sa prawidtowo
zablokowane w gniazdach két [9].

Przed wyruszeniem w droge nalezy za kazdym razem sprawdza¢, czy
hamulce postojowe [10] woézka inwalidzkiego sa sprawne. Musza by¢
one prawidtowo skalibrowane do wspétpracy z kotami e-motion i méc
w kazdej chwili zapobiec przypadkowemu odtoczeniu sie¢ wézka inwa-
lidzkiego.

Kota e-motion nalezy zawsze stosowa¢ razem z dostarczonymi wraz
z nimi szybkoztaczami! Nie nalezy wykorzystywac¢ do tego celu szyb-
koztaczy recznych kot wézka inwalidzkiego, poniewaz ich dlugo$¢ nie
jest wystarczajaca do zapewnienia bezpiecznego zamocowania két
e-motion we wspornikach [9].

Sprawdzi¢, czy koto systemu e-motion daje sie wyciagna¢ z gniazda
kota [9] bez przyciskania mechanizmu blokujacego [3]. Jezeli jest

to mozliwe lub jezeli w mechanizmie blokujacym [3] widoczna jest
oznaczona czerwonym kolorem powierzchnia [15], oznacza to, ze koto
systemu e-motion nie jest prawidlowo osadzone w gniezdzie kota [9] i
nalezy je ponownie w nim umies$ci¢ w opisany powyzej sposadb.

Szybkoztacza nalezy co 4 tygodnie czyscic i pokrywac sprayem
zawierajacym PTFE.



2.2 Wiaczanie két na piastach kot

Po prawidtowym zamocowaniu két e-motion do wézka inwalidzkiego w sposéb opisany

w rozdziale 2.1 mozna wtgczy¢ system.

» Catkowicie wcisna¢ przycisk wigczania/wytgczania [2] na piascie kota i przytrzymac
go przez ok. jedng sekunde.

» Aktywacja kazdego z két potwierdzana jest sygnatem dzwiekowym (1 pisniecie).
Jednocze$nie diody LED [1] wskaza stan natadowania akumulatora.

» Po okoto 2 do 3 sekund koto bedzie gotowe do uzytku i bedzie mozna rozpocza¢ jaz-
de. Nalezy przestrzega¢ informacji zawartych rozdziale 3.

Uwaga:
Jesdli kofa nie bedg uzywane przez 60 minut, zostang one automatycznie wytgczone
(wiecej informacji znalez¢ mozna w rozdziale 6).

Nigdy nie nalezy korzysta¢ z obreczy napedowych [5] podczas wia-
czania két. W przeciwnym razie zasygnalizowany zostanie btad (patrz
rozdziat 5.5).

ny za pomoca diod LED [1] oraz sygnatow dzwiekowych (wiecej infor-
macji znalez¢ mozna w rozdziale 5.5).

Oba kota e-motion nalezy wiaczaé jedno po drugim, a nie jednoczes$nie.
W przypadku ich jednoczesnej aktywacji, dzwickowe sygnaty ostrze-
gawcze (patrz rozdziat 5.5) moga uj$¢ uwadze uzytkownika lub zostac¢
przyporzadkowane do niewtasciwego kota.

“ Jezeli podczas wiaczania két wystapi btad, zostanie on zasygnalizowa-

2.3 Wylaczanie kot

Po zakonczeniu jazdy nalezy zawsze wytgcza¢ obydwa kota e-motion oraz uruchamia¢

hamulce postojowe wézka inwalidzkiego. Pozwala to nie tylko oszczedzaé energie zgro-

madzong w obu akumulatorach, ale réwniez zapobiec przypadkowemu odtoczeniu sie

wozka inwalidzkiego.

» Catkowicie wcisna¢ przycisk wigczania/wytgczania [2] na piascie kota i przytrzymac
go przez ok. jedng sekunde.

» Diody LED [1] na kotach zgasna.

» Uruchomi¢ hamulce postojowe, aby zapobiec przypadkowemu odtoczeniu sie wézka
inwalidzkiego.

z tym niezbedne jest skalibrowanie hamulcéw postojowych zamonto-
wanych w waézku inwalidzkim do wspétpracy z kotami e-motion, aby
moéc zapobiec przypadkowemu odtoczeniu sie wozka inwalidzkiego.
W celu dokonania tej regulacji nalezy skontaktowa¢ sie z
dystrybutorem.

“ Kota e-motion nie posiadaja wbudowanych hamulcéw. W zwigzku



w

2.4 Demontaz kot

Kota e-motion pozostajg zazwyczaj przez caty czas zamocowane do wézka inwalidzkie-

go. W razie koniecznosci ich demontazu (np. na czas transportu) nalezy postepowac

w nastepujacy sposéb:

« Jesdli jeszcze tego nie dokonano, wytgczy¢ kota e-motion (patrz rozdziat 2.3).

» Podnie$¢ wozek inwalidzki za pomocg uchwytéw do pchania.

» Nacisng¢ mechanizm blokujacy [3] posrodku piasty kota i ostroznie wyciagna¢ koto
e-motion z wozka inwalidzkiego.

e-motion. Mogloby to doprowadzi¢ do uszkodzenia zamontowanego
na niej czujnika [6].

Zamiast tego podczas demontazu koto e-motion nalezy trzymac za
opone lub piaste kota.

“ Nigdy nie ciagna¢ za obrecz napedowa [5] podczas demontazu kota

Podczas transportu lotniczego oba kota powinny przez caty czas
pozostawa¢ wytaczone. Zalecamy przetaczenie két w tryb samolotowy
(patrz rozdziat 2.6), aby zapobiec ich przypadkowemu wiaczeniu,

np. w luku bagazowym. W razie potrzeby kota mozna dodatkowo
zabezpieczy¢ za pomoca dostepnego opcjonalnie zestawu transporto-
wego.

W celu spetnienia wymogoéw stawianych przez niektore linie lotnicze
zalecamy upewnienie sie, ze w czasie transportu kot e-motion samo-
lotem, poziom natadowania ich akumulatoréw nie przekracza 30%.
Bezptatna aplikacja e-motion Mobility umozliwia w takich przypad-
kach roztadowanie akumulatoréw e-motion. Wiecej informacji na
temat tej funkcji mozna znalez¢ instrukcji obstugi aplikacji Mobility.

Odtaczanie szybkoztacza (w razie potrzeby)

Podczas przechowywania két e-motion w pozycji lezacej na grzbiecie ich szybkoztacza

wystajg na kilka centymetrow ponad piasty kot [8]. Zalecamy w zwigzku z tym catkowi-

te wyjecie szybkoztgczy z két, aby zapobiec ich uszkodzeniu.

» Chwyci¢ szybkoztacze [8] pomiedzy palcem wskazujgcym a $rodkowym, jak ukazano
na ilustracji, i nacisnag¢ mechanizm blokujacy [3] kciukiem.

+ Wyciagnat szybkoztacze [8] z piasty kota i odtozyc je.

Umieszczanie szybkozlacza

Jezeli szybkoztacza zostaty odtgczone od kot w opisany powyzej sposdb, przed przymo-

cowaniem két do wézka inwalidzkiego nalezy je ponownie umiesci¢ w piastach két.

» Chwyci¢ szybkoztacze [8] pomiedzy palcem wskazujgcym a $rodkowym, jak ukazano
na ilustracji, i nacisnag¢ mechanizm blokujacy [3] kciukiem.

» Umiesci¢ szybkozigcze [8] w piascie kota.

z nimi szybkoztaczami! Nie nalezy wykorzystywac do tego celu szyb-
koztaczy recznych kot wozka inwalidzkiego, poniewaz ich dtugosé
nie jest wystarczajaca do zapewnienia bezpiecznego zamocowania
kot e-motion we wspornikach [9].

“ Kota e-motion nalezy zawsze stosowac razem z dostarczonymi wraz




2.5 Transport i przechowywanie kot jako bagaz w pojezdzie

» Przed demontazem két e-motion z wozka inwalidzkiego nalezy je wytaczy¢.

» Po odtaczeniu kot e-motion od wézka inwalidzkiego nie nalezy ich podnosi¢ ani
transportowac za obrecze napedowe [5]. Mogtoby to doprowadzi¢ do uszkodzenia
zamontowanych na nich czujnikéw. Kota e-motion nalezy przenosi¢ zamiast tego za
obrecze. Przenoszenie két za te czesci nie stwarza ryzyka ich uszkodzenia.

» Podczas odktadania lub odstawiania kota nalezy zwraca¢ uwage na zebra [7] i na
szybkoztacze [8] umieszczone po jego spodniej stronie. Nalezy uwazaé, aby zadna z
tych czesci nie ulegta uszkodzeniu.

» Podczas transportu wézka inwalidzkiego nalezy przestrzegac instrukcji jego produ-
centa. Moze istnie¢ konieczno$¢ zabezpieczenia wozka inwalidzkiego lub niektérych
jego czesci.

» Zalecamy, aby zawsze odtgcza¢ kota e-motion od wézka inwalidzkiego i transporto-
wac je osobno. Nalezy przedtem catkowicie odtgczy¢ szybkoztacze [8] od kota.

» Kota nalezy przechowywac¢ lub transportowa¢ w pozycji lezacej na grzbiecie lub sto-
jacej.

» Kofa powinny na czas transportu by¢ bezpiecznie zamocowane, tak aby nie stwa-
rzaty one zagrozenia dla kierowcy ani pasazeréw w razie koniecznoéci nagtego zaha-
mowania. Aby uniemozliwi¢ przemieszczanie sie két, zalecamy przymocowanie ich
w pojezdzie za pomocg odpowiednich, wytrzymatych paséw, w sposob pokazany na
ilustracji. Nalezy mie¢ na uwadze, Ze zalecenie to nie ma charakteru wigzacego (nie
ponosimy odpowiedzialno$ci za skutki tego dziatania).

Nie mocowa¢ paséw do obreczy napedowych [5], poniewaz mogloby to
“ uszkodzi¢ czujniki.

» Nalezy sprawdzi¢, czy w danej lokalizacji obowigzujg szczegblne przepisy dotyczace
zabezpieczania wézkow inwalidzkich i kot na czas ich transportu. Jezeli przepisy
takie wystepuja, nalezy sie do nich stosowac.

» Firma Alber GmbH i jej przedstawiciele nie ponosza odpowiedzialnosci za jakiekol-
wiek szkody wynikte z nieprzestrzegania tych instrukcji.

» Jezeli wozek inwalidzki ma by¢ transportowany w catosci, bez odtgczania két, nalezy
zabezpieczy¢ go zgodnie z zaleceniami i specyfikacjami jego producenta. llustracja
w dolnym lewym rogu strony stanowi jedynie przyktad jednej z wielu pozwalajacych
na to metod.

2.6 Transport kot samolotem

Na potrzeby transportu samolotem kota e-motion mozna wytaczy¢, aby zapobiec ich

przypadkowemu ponownemu wtgczeniu, np. przez luzny bagaz w luku samolotu. Aby

zapobiec tego typu wypadkom, mozna zastosowa¢ wbudowany w systemie e-motion

»tryb samolotowy”.

Aktywacja

» Catkowicie wcisna¢ przycisk wigczania/wytaczania [2] na piascie kota i przytrzymac
go przez co najmniej 10 sekund. Wszystkie pie¢ diod LED zapali sie na 5 sekund.

* W ciggu 5 sekund zwolni¢ przycisk wiaczania/wytaczania [2]. Procedure te nalezy
wykona¢ dla obydwu két napedowych.

Dezaktywacja

» Catkowicie wcisna¢ przycisk wigczania/wytgczania [2] na piascie kota i przytrzymac
go przez co najmniej 10 sekund. Wszystkie pie¢ diod LED zapali sie na 5 sekund.

» Nastepnie zwolni¢ przycisk wigczania/wytaczania [2]. Tryb samolotowy jest teraz
aktywny. Kota pozostajg wytgczone, ale mozna je z powrotem wiaczy¢ poprzez
ponowne naciéniecie przycisku.

Uwaga: Tryb samolotowy w kotach e-motion mozna réwniez wtgczy¢ za pomoca bez-
ptatnej aplikacji Mobility. Nalezy jednak pamieta¢, ze aktywacja trybu samolotowego
zerwie potaczenie Bluetooth® pomiedzy kotami a urzadzeniem mobilnym. W zwigzku
z tym w celu ponownego wiaczenia két nalezy zastosowac przycisk wiaczania/wytacza-
nia [2], w opisany powyzej sposéb.



3. Instrukcje bezpieczenstwa oraz informacje dotyczace zagrozen obowiazujace pod-
czas korzystania z systemu e-motion

3.1 Instrukcje ogélne

Z kot e-motion korzysta sie zasadniczo w taki sam sposob jak z wykorzystywanych do

tej pory két recznych. Oznacza to, ze wdzkiem inwalidzkim mozna porusza¢ w normal-

ny sposéb za pomoca obreczy napedowych [5]. Gdy system e-motion jest wiaczony,

kazde popchniecie obreczy napedowych zostaje przeksztatcone w polecenie jazdy.

System e-motion wspiera w ten sposéb zaréwno ruch do przodu, jak i do tytu, jak row-

niez przyspieszanie i zwalnianie. System e-motion nie hamuje automatycznie w trybie

wolnego kota.

W zwigzku z tym zalecamy odbycie krotkiej jazdy szkoleniowej po otrzymaniu systemu

e-motion. Umozliwi ona zapoznanie sie z napedem oraz jego mozliwosciami.

Kofa e-motion mozna réwniez wykorzystywac jako reczne kota z obreczami napedowy-

mi, kiedy sg one wytaczone. W takiej sytuacji nalezy jednak bra¢ pod uwage dodatko-

wa mase két podczas ruszania i hamowania.

Nalezy sprawdzi¢, czy hamulce postojowe [10] w wdzku inwalidzkim zostaty skalibrowane do wspétpracy z kotami e-motion, aby méc
zapobiec przypadkowemu odtoczeniu sie wézka inwalidzkiego. W innym wypadku prosimy skontaktowac sie z autoryzowanym dystrybu-
torem firmy Alber i zleci¢ mu regulacje hamulcéw.

Informacje na temat jazdy szkoleniowej

Podczas pierwszych préb nalezy zachowaé ostroznos¢, a jazde szkoleniowg nalezy rozpoczynaé na réwnym podtozu.

Jazde szkoleniowg nalezy odby¢ w obszarze pozbawionym przeszkdd.

Przed zastosowaniem systemu e-motion do jazdy po pochytym terenie nalezy prze¢wiczy¢ jego uzytkowanie na rownym podtozu.
Predko$¢ jazdy nalezy zawsze dostosowywaé do warunkdéw zewnetrznych, tak aby méc np. zahamowa¢ wézek inwalidzki lub omijac
nagle pojawiajace sie przeszkody.

Przed jazdg pod gore nalezy zawsze upewniac sie, ze akumulator jest w petni natadowany.

Po roztadowaniu sie akumulatora kota bedg wcigz dziata¢, nie bedzie mozna jednak juz korzysta¢ z funkcji wspierania ruchu oraz —
CO najwazniejsze — wspierania hamowania!

Podczas zjezdzania z jakichkolwiek pochytosci nalezy zachowa¢ szczegblng ostrozno$c.

Jazda w dot przy wysokich predkosciach z catkowicie natadowanym akumulatorem moze doprowadzi¢ do wytgczenia sie systemu
e-motion z powodu przepiecia. Kota bedg wéwczas wcigz dziata¢, jednak nie bedzie dostepna juz funkcja elektrycznego wspomaga-
nia hamowania.

W zwigzku z tym w takich sytuacjach nalezy zawsze poruszac sie z niskg predkoscia. Jest to zalecane we wszystkich sytuacjach, tak
aby moc zatrzymac wozek inwalidzki lub omija¢ nagle pojawiajgce sie przeszkody.

Nalezy przestrzega¢ informacji, instrukcji bezpieczenstwa oraz informacji dotyczacych zagrozen dostarczonych przez producenta woz-
ka inwalidzkiego. Dotyczy to réwniez jazdy z wykorzystaniem systemu e-motion.

Nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas zjezdzania w dot z catkowicie natadowanym akumulatorem.
Jazda przy wysokich predkosciach z catkowicie natadowanym akumulatorem moze doprowadzi¢ do automatycznego
wylaczenia sie systemu. Nalezy w zwiazku z tym odpowiednio zredukowaé predkos$¢.

Podczas pokonywania przeszkéd (np. kraweznikéw) nalezy w miare mozliwosci zawsze jecha¢ do tytu. Maksymalna
dopuszczalna wysoko$¢ przeszkody wynosi 50 mm. Nalezy powoli i ostroznie jecha¢ do tytu, az kota e-motion zetkng
sie z przeszkoda. Nastepnie nalezy ostroznie pokonac¢ przeszkode. Decyzja o tym, czy poprosi¢ druga osobe o pomoc,
nalezy do uzytkownika.

Nalezy przestrzega¢ ponizszych instrukcji bezpieczehnstwa oraz informacji dotyczacych zagrozen.

W razie awarii nalezy bezzwlocznie skontaktowac sie z dystrybutorem.

Opcjonalny pilot ECS oferuje specjalny tryb szkoleniowy, umozliwiajacy korzystanie z kot e-motion z bardzo ograniczo-
nym wspomaganiem silnikiem, do momentu przyzwyczajenia sie do obstugi systemu.




3.2 Instrukcje bezpieczenstwa

Kota e-motion nalezy wytacza¢ przed mocowaniem ich do wézka inwalidzkiego, odtgczaniem ich od niego oraz przystepowaniem do
pracy przy wozku inwalidzkim lub przy samych kotach.

Ze wzgledow bezpieczenstwa po zatrzymaniu sie nalezy uruchomié¢ hamulce postojowe wdzka inwalidzkiego, zwtaszcza podczas jaz-
dy pod gére lub w dét, ale zapobiec przypadkowemu odtoczeniu sie wozka inwalidzkiego.

W (mato prawdopodobnym) wypadku przegrzania sie lub zapalenia sie akumulatora nie nalezy dopuszcza¢ do jego kontaktu z woda
lub innymi cieczami. Jedynymi odpowiednimi $rodkami gasniczymi zalecanymi przez producentéw akumulatordw sg piasek oraz
gasnice klasy D.

Przed przystapieniem do jazdy:

System e-motion mozna mocowac wytgcznie do wozkow inwalidzkich z obreczami napedowymi, zatwierdzonych przez firme Alber
GmbH do uzytku z tym urzadzeniem.

Wsporniki do mocowania két e-motion mogg by¢ instalowane oraz modyfikowane wytgcznie przez firme Alber GmbH lub autoryzowa-
nego dystrybutora firmy Alber.

Podczas korzystania z systemu e-motion nalezy zawsze $cisle przestrzega¢ instrukcji obstugi wozka inwalidzkiego.

Jazda wézkiem inwalidzkim bez zamocowanej pary zabezpieczen przed przewrdceniem jest niedopuszczalna.

Zabezpieczenia przed przewrdceniem do wozka inwalidzkiego nalezy mocowaé parami.

Za kazdym razem przed przystgpieniem do jazdy nalezy sprawdza¢ kota e-motion. Jesli opony osiggng granice swojego zuzycia (jezeli
nie bedzie juz wida¢ bieznika), nie mozna juz korzysta¢ z systemu e-motion.

Za kazdym razem przed przystgpieniem do jazdy nalezy sprawdzaé, czy hamulce postojowe wézka inwalidzkiego sg sprawne. Zaka-
zuje sie jazdy wozkiem inwalidzkim bez sprawnych hamulcéw postojowych.

Nalezy regularnie sprawdzac ciénienie w kotach e-motion. Doktadne warto$ci podane sg w tabeli w rozdziale 16. Cisnienie w przed-
nich koétkach nalezy sprawdza¢ zgodnie z instrukcjami i warto$ciami podanymi przez producenta wézka inwalidzkiego. Zbyt niskie
ci$nienie powietrza moze w znacznym stopniu pogorszy¢ wtasciwosci jezdne i zasieg wozka inwalidzkiego.

Cisnienie powietrza w obydwu kotach e-motion powinno zawsze by¢ takie samo.

Cisnienie powietrza w obydwu przednich kétkach wézka inwalidzkiego powinno zawsze by¢ takie samo.

Za kazdym razem przed przystgpieniem do jazdy nalezy sprawdzaé, czy kota e-motion sg prawidtowo osadzone w dwoch gniazdach
kot wézka inwalidzkiego.

Z systemu e-motion mozna korzysta¢ w potaczeniu z urzadzeniami holujgcymi do wézkéw inwalidzkich lub handbike'ami pod warun-
kiem, ze pochylenie kota uzywanego wézka inwalidzkiego nie przekracza 1 stopnia. Maksymalna dopuszczalna predkos¢ jest ograni-
czona do 15 km/h dla uzytkownikéw o wadze do 100 kg i 10 km/h dla uzytkownikéw o wadze od 100 kg do 150 kg. Nalezy uwazac,
aby dostosowac predkos¢, zwiaszcza podczas pokonywania zakretow. Podczas korzystania z haka holowniczego lub roweru recznego
kota napedowe e-motion muszg by¢ catkowicie wytgczone (bez trybu gotowosci). Niestety nie ponosimy odpowiedzialno$ci gwaran-
cyjnej za szkody wynikajace z jazdy z predko$cig wyzsza niz okre$lona predko$¢ maksymalna.

Podczas jazdy z uzyciem systemu e-motion nalezy zawsze przestrzega¢ ponizszych zasad:

Przed zastosowaniem systemu e-motion do jazdy po pochytym terenie nalezy prze¢wiczy¢ jego uzytkowanie na rownym podtozu.
Nie nalezy przekracza¢ maksymalnego dopuszczalnego nachylenia okre$lonego przez producenta wézka inwalidzkiego.

Nalezy zachowa¢ szczegblng ostrozno$¢ podczas podjezdzania do stopni i spadkow.

Gdy system e-motion jest wtgczony, kazde popchniecie obreczy napedowych zostaje przeksztatcone w polecenie jazdy. Podczas
postoju lub oczekiwania w potencjalnie niebezpiecznych miejscach (np. podczas czekania na $wiattach, podczas jazdy pod gére

i w dét lub po wszelkiego rodzaju pochylniach) nalezy zabezpieczy¢ woézek inwalidzki za pomocg hamulcéw postojowych i nie doty-
ka¢ obreczy napedowych.

Nigdy nie siega¢ rekoma do két, gdy system e-motion jest wigczony.

Nie wktada¢ ani nie wrzuca¢ zadnych przedmiotéw do kota e-motion, niezaleznie od tego, czy jest ono witgczone czy wytgczone.
Nigdy nie przyczepia¢ zadnych przedmiotéw do obreczy napedowych. Mogtyby one generowa¢ niezamierzone polecenia jazdy.
Podczas jazdy po chodnikach nalezy zachowywac¢ bezpieczng odlegtos¢ od kraweznika (najlepiej odpowiadajgca szerokosci wozka
inwalidzkiego).

Unika¢ korzystania z wozka inwalidzkiego na miekkim podtozu (np. na luznym zwirze, piasku, btocie, $niegu, lodzie lub w gtebokich
katuzach).

Nigdy nie pozostawia¢ systemu e-motion bez nadzoru, nawet kiedy jest on wytaczony.

Silne pola elektromagnetyczne mogg w negatywny sposéb wptywac na system e-motion, zwtaszcza w poblizu czujnikéw na obreczach napedowych.
W pewnych okoliczno$ciach system e-motion moze zaktoca¢ dziatanie innych urzadzen elektrycznych, takich jak np. zabezpieczenia
antykradziezowe w sklepach.

Systemu e-motion nie mozna uzywa¢ na schodach ruchomych ani na chodnikach ruchomych.

Podczas jazdy z maksymalng predko$cig nie nalezy w nagly sposéb skreca¢ w lewo ani w prawo, poniewaz mogtoby to doprowadzi¢
do przewrécenia sie wozka inwalidzkiego na bok.

Podczas zakrecania nalezy zredukowac¢ predko$c.

W celu zatrzymania wozka inwalidzkiego podczas jazdy pod gore lub w dot nalezy ustawi¢ go w poprzek do nachylenia (nie za$ row-
nolegle do niego, przodem skierowanym w gére lub w dét nachylenia) i uruchomi¢ hamulce postojowe.



Za kazdym razem po zakonczeniu jazdy lub gdy wézek inwalidzki nie porusza sie, nalezy uruchomi¢ hamulce postojowe, aby zapo-
biec jego przypadkowemu odtoczeniu sie.

Nigdy nie jezdzi¢ w poprzek nachylenia podczas zjezdzania w doét.

Podczas jazdy nigdy nie siega¢ rekoma do przednich kétek wézka inwalidzkiego lub szprych kot e-motion.

System e-motion nalezy wyhamowywac ostroznie, odpowiednio do predkosci (unika¢ nagtego hamowania).

Podczas podrézowania w pojezdzie nalezy zawsze siedzie¢ w zainstalowanym w pojezdzie siedzisku z odpowiednimi systemami bezpie-
czenstwa. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze doprowadzi¢ do obrazen u uzytkownika wozka oraz wspdtpasazerow w razie wypadku.
Podczas jazdy wewnatrz pojazdéw wézek inwalidzki oraz kota e-motion nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi
wymogami ustawowymi i przepisami prawnymi.

Podczas jazdy po drogach publicznych i chodnikach w Republice Federalnej Niemiec nalezy zawsze przestrzegac przepiséw niemiec-
kiego Kodeksu drogowego oraz Ustawy o dopuszczeniu osob i pojazdéw do ruchu drogowego. W innych krajach nalezy zawsze prze-
strzega¢ lokalnie obowigzujacych krajowych przepisow.

System e-motion przeznaczony jest wytacznie do transportowania 0séb z ograniczong mobilnoscig i nie mozna go wykorzystywaé do
jakichkolwiek innych celéw, np. transportu towaréw lub jako zabawki dla dzieci.

Eksploatacja systemu e-motion w poblizu silnych pél magnetycznych, wytwarzanych np. przez elektromagnesy, transformatory, tomo-
grafy itp., jest niedopuszczalna.

Nalezy unikac¢ jazdy za pomocg systemu e-motion w niekorzystnych warunkach, takich jak burze, grad czy wysokie zaro$la.

Nigdy nie jezdzi¢ bez zabezpieczen przed przewrdceniem. Mozna je usuwac wytacznie w celu pokonywania wiekszych
przeszkéod. Decyzja o tym, czy poprosi¢ o pomoc, gdy wystepuje podniesione ryzyko przewrdcenia si¢ wozka inwalidz-

Jazda bez pary zabezpieczen przed przewréceniem podnosi ryzyko wypadkéw, a przez to obrazen.
Firma Alber GmbH nie ponosi odpowiedzialno$ci za wypadki spowodowane przez eksploatacje systemu e-motion bez

“ kiego, nalezy do jego uzytkownika.

pary zabezpieczen przed przewrdceniem.

Po zakonczeniu jazdy z uzyciem systemu e-motion nalezy zawsze przestrzega¢ ponizszych zasad:

Po zakonczeniu korzystania z systemu e-motion nalezy go bezzwtocznie wytgczy¢, aby zapobiec przypadkowemu aktywowaniu pole-
cen jazdy podczas dotykania obreczy napedowych oraz aby zapobiec catkowitemu roztadowaniu sie akumulatora.

Na czas postoju wozka inwalidzkiego nalezy uruchomié¢ hamulce postojowe.

Za kazdym razem po zakonczeniu jazdy nalezy jak najszybciej natadowa¢ akumulator systemu e-motion.

3.3 Przeszkody

Podczas pokonywania przeszkdd (np. kraweznikéw) nalezy w miare mozliwosci zawsze jecha¢ do tytu. Maksymalna dopuszczalna wyso-
kos$¢ przeszkody wynosi 50 mm.

Nalezy powoli i ostroznie jecha¢ do tytu, az kota e-motion zetkng sie z przeszkoda. Nastepnie nalezy ostroznie pokona¢ przeszkode.
Decyzja o tym, czy poprosi¢ drugg osobe o pomoc, nalezy do uzytkownika.

3.4 Niebezpieczne obszary i niebezpieczne sytuacje

Uzytkownik wézka inwalidzkiego musi za kazdym razem zdecydowaé, czy dany przejazd jest bezpieczny, na podstawie czynnikdw
takich jak jego doswiadczenie w jezdzie oraz fizyczna sita.
Przed wyruszeniem w droge nalezy sprawdzi¢ kota e-motion pod katem ewentualnych uszkodzer i upewni¢ sie, ze sg one prawidtowo
napompowane. Nalezy rowniez sprawdzi¢ poziom natadowania obydwu akumulatoréw oraz sprawnos$¢ wizualnych i akustycznych
urzadzen sygnalizacyjnych na kotach.
Te kontrole bezpieczenstwa oraz osobiste doswiadczenie uzytkownika wézka inwalidzkiego majg szczegblne znaczenie w wymienio-
nych ponizej niebezpiecznych obszarach oraz w ich poblizu, w ktérych uzytkownik systemu e-motion musi poruszac¢ sie wedle wta-
snego osgdu i na wiasne ryzyko:
- nabrzeza, porty i przystanie, drogi i obszary w poblizu zbiornikéw wodnych, mosty oraz groble bez balustrad
- waskie $ciezki, pochytosci (np. pochylnie i podjazdy), waskie $ciezki na zboczach, gérskie Sciezki
- waskie i/lub strome/pochyte $ciezki wzdtuz gtéwnych i bocznych drég lub w poblizu przepasci
- éciezki pokryte lié¢mi, $niegiem lub lodem
- pochylnie i podno$niki pojazdéw
Podczas wchodzenia w zakrety lub skrecania wozkiem inwalidzkim na pochytym terenie jego $rodek ciezko$ci moze
sie przesuna¢, powodujac ryzyko przewrdcenia sie wozka inwalidzkiego na bok. Nalezy w zwiazku z tym zachowa¢

Nalezy zachowac szczegdlng ostrozno$¢ podczas przejezdzania przez drogi, skrzyzowania oraz przejazdy kolejowe.
Nigdy nie przejezdzaé przez szyny na ulicach oraz przejazdach kolejowych, jadac réwnolegle do nich, poniewaz

“ najwyzsza ostroznos¢ i zredukowac predkosc.

kota moga sie w nich zaklinowac.

=> kontynuuj na nastepnej stronie




niesieniem lub opuszczeniem wézka inwalidzkiego na pochylni lub podnoéniku nalezy wylaczy¢ system e-motion.

“ Nalezy zachowac szczegdlng ostrozno$¢ podczas jazdy po pochylniach i podno$nikach w pojazdach. Przed pod-

Nalezy réowniez uruchomi¢ hamulce postojowe wézka inwalidzkiego. Pozwoli to zapobiec przypadkowym ruchom
lub aktywacji polecen jazdy.

sowac sposob jazdy i nigdy nie jezdzi¢ ze zuzytymi oponami.

“ Przyczepno$¢ opon na mokrym podiozu moze by¢ niska, co powoduje ryzyko poslizgu. Nalezy odpowiednio dosto-

4. Akumulatory (wbudowane w kota)

by¢ one demontowane przez uzytkownika wozka inwalidzkiego. Jezeli zajdzie taka koniecznos$¢, ich demontaz musi

“ W kota e-motion wbudowane sa bezobstugowe akumulatory litowo-jonowe. Ze wzgledéw bezpieczenstwa nie moga

przeprowadzi¢ autoryzowany dystrybutor.

Przed przystapieniem do uzytkowania systemu e-motion i przed rozpoczeciem procesu tadowania nalezy zapoznac
sie z ponizszymi instrukcjami bezpieczenstwa oraz $rodkami ostroznosci, a nastepnie przez caty czas stosowac sie
do nich. Nieprzestrzeganie $rodkéw ostroznosci oraz instrukcji bezpieczenstwa moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
produktu lub porazenia pradem elektrycznym, pozaru i/lub powaznych obrazen. Akumulatory litowo-jonowe zawie-
raja substancje chemiczne, ktére w przypadku nieprzestrzegania wymienionych tutaj instrukcji bezpieczenstwa
moga powodowacé niebezpieczne reakcje. Firma Alber GmbH nie ponosi odpowiedzialnos$ci za szkody wynikle z nie-
przestrzegania ogdlnych informacji oraz instrukcji bezpieczenstwa.

4.1 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczace akumulatoréw wbudowanych w kota e-motion

Przed pierwszym zastosowaniem két e-motion nalezy catkowicie natadowac ich akumulatory.

Kota mozna uzytkowaé wytacznie przy temperaturach pomiedzy -25°C a +50°C.

Nie wystawia¢ kot na dziatanie ciepta lub ognia. Wystawienie akumulatora na dziatanie zewnetrznych Zrédet ciepta moze doprowa-
dzi¢ do jego wybuchu.

W (mato prawdopodobnym) wypadku przegrzania sie lub zapalenia sie akumulatora nie nalezy dopuszcza¢ do jego kontaktu z wodg
lub innymi cieczami. Jedynymi odpowiednimi $rodkami gasniczymi zalecanymi przez producentéw akumulatordw sg piasek oraz
gasnice klasy D.

System e-motion zuzywa energie we wszystkich trybach pracy. W zwigzku z tym w miare mozliwosci obydwa akumulatory nalezy
catkowicie tadowac¢ po kazdym uzyciu.

Nie nalezy otwiera¢ ani rozbiera¢ kot e-motion, a w szczegélnosci wbudowanych w nich akumulatoréw. Nieprawidtowe otwieranie
lub celowe niszczenie két lub akumulatorow wigze sie z ryzykiem powaznych obrazen. Oprocz tego otwarcie akumulatora prowadzi do
wygasniecia wszelkich roszczen z tytutu rekojmi.

Nigdy nie dopuszczac do kontaktu metalowych elementéw (np. opitkdéw metalu) z gniazdem tadowania [2] ani stykami.

W przypadku zanieczyszczenia gniazda tadowania [2] nalezy oczysci¢ je czysta, suchg $ciereczka.

Nigdy nie zanurza¢ akumulatora w wodzie.

W przypadku uszkodzenia lub awarii akumulatora konieczne jest przeprowadzenie jego kontroli. W takim wypadku nalezy skontakto-
wac sie z dystrybutorem w celu uzyskania informacji na temat prawidtowej procedury zwrotu i naprawy.

Pod zadnym pozorem nie nalezy otwiera¢ kota, ktérego akumulator jest uszkodzony lub ulegt awarii.

Nalezy stale dbac¢ o to, aby kota e-motion pozostawaty czyste i suche.

4.2 Przechowywanie kot

Zywotno$é akumulatora jest cze$ciowo uzalezniona od miejsca jego przechowywania. W zwigzku z tym két e-motion nie nalezy nigdy
pozostawia¢ przez dtuzszy czas w gorgcym otoczeniu. Nalezy przede wszystkim unika¢ ich przechowywania w bagaznikach zaparko-
wanych w nastonecznionych miejscach samochodéw i pozostawia¢ je w nich wytgcznie na czas transportu.

Kota nalezy przechowywa¢ w chtodnych, suchych miejscach, zapewniajacych im ochrone przed uszkodzeniem oraz dostepem oséb
niepowotanych.

W celu maksymalnego wydtuzenia okresu eksploatacji akumulatora, kota nalezy przechowywac przy temperaturach pomiedzy 18°C
a 23°C oraz przy wilgotnosci powietrza w zakresie od 0% do 80%. Poziom natadowania w tych warunkach powinien wynosi¢ 50%.
W trakcie przechowywania kot nalezy chroni¢ je przed wszelkiego rodzaju wilgocig (wodg, deszczem, $niegiem itd.).

Przed odstawieniem kot do przechowywania nalezy sprawdzi¢ ich akumulatory oraz co 3 miesigce kontrolowa¢ ich poziom natadowania.
W razie potrzeby tadowa¢ akumulatory do poziomu od 50% do 70% Bezptatna aplikacja Mobility posiada funkcje umozliwiajaca auto-
matyczne roztadowanie w petni natadowanych akumulatoréw do poziomu 65% przed odstawieniem kot e-motion do przechowywania.
Kota nalezy przechowywac lub transportowa¢ w pozycji lezacej na grzbiecie lub stojace;.



4.3 Ogolne informacje na temat tadowania akumulatoréow

Akumulatoréw nie nalezy tadowa¢ w obecnosci lub w poblizu tatwopalnych cieczy lub gazéw.

W (mato prawdopodobnym) wypadku przegrzania sie lub zapalenia sie akumulatora nie nalezy dopuszcza¢ do jego kontaktu z woda
lub innymi cieczami. Jedynym odpowiednim $rodkiem gasniczym zalecanym przez producentéw akumulatoréw jest piasek.

Procesu fadowania nigdy nie nalezy przeprowadza¢ w pomieszczeniach, w ktorych wilgoé mogtaby negatywnie wptyna¢ na kotfa lub
wbudowane w nich akumulatory.

Nigdy nie nalezy tadowa¢ akumulatora przy temperaturach ponizej 0°C lub powyzej 40°C. W przypadku proby tadowania przy tempe-
raturach poza zalecanym zakresem proces tadowania zostanie automatycznie przerwany.

tadowanie akumulatora trwa maksymalnie 6 godzin.

4.4 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczace tadowarki akumulatoréw oraz procesu tadowania

“ Przed rozpoczeciem procesu fadowania nalezy wytaczy¢ obydwa kota.

Jezeli akumulatory maja by¢ tadowane z kotami zamocowanymi do wézka inwalidzkiego, nalezy zabezpieczy¢ go za
pomoca hamulcéw postojowych, aby zapobiec jego przypadkowemu odtoczeniu sie.

Proces fadowania odbywa sie bezposrednio na kotach. Nie ma w zwigzku z tym potrzeby ich odtaczania od wézka inwalidzkiego. Zasad-
niczo obydwa akumulatory nalezy tadowac¢ jednoczesnie. Dlatego tez tadowarka akumulatoréw wyposazona jest w dwa kable tadowania.
Do tadowania akumulatoréw e-motion nalezy zawsze wykorzystywac tadowarke dostarczong przez firme Alber. Proces tadowania
zostaje automatycznie zakoriczony po catkowitym natadowaniu akumulatora. W zwigzku z tym nie moze doj$¢ do przetadowania.
Nigdy nie uzywa¢ zadnej innej tadowarki niz dostarczonej przez firme Alber.

tadowarki tej nie nalezy wykorzystywa¢ do tadowania jakichkolwiek innych akumulatoréw niz tych wbudowanych w systemie e-motion.
Jezeli kota e-motion nie beda wykorzystywane przez dtuzszy okres (dtuzej niz przez jeden dzien), tadowarke akumulatoréw nalezy
odtgczy¢ — najpierw od (akumulatoréw) két, a nastepnie od gniazdka sieciowego.

W trakcie tadowania tadowarke nalezy chroni¢ przed wszelkiego rodzaju wilgocig (woda, deszczem, $niegiem itd.).

Nalezy mie¢ na uwadze mozliwo$¢ osadzania sie skroplin. W przypadku przetransportowania tadowarki z chtodnego obszaru do cie-
ptego pomieszczenia, na powierzchni oraz wewnatrz urzadzenia mogg osadzac sie skropliny. W takim wypadku nie nalezy uzywac
tadowarki do momentu wyparowania wszystkich skroplin. Moze to potrwa¢ nawet kilka godzin.

Procesu tadowania nigdy nie nalezy przeprowadza¢ w pomieszczeniach, w ktorych wilgo¢ mogtaby negatywnie wptyna¢ na tadowarke.
tadowarki nigdy nie nalezy przenosi¢ za kabel zasilajacy lub kable fadowania.

Nigdy nie odtacza¢ tadowarki od gniazdka sieciowego, ciggnac za kabel zasilajacy.

Kabel zasilajgcy oraz przytaczone do tadowarki dwa kable tadowania nalezy umieszcza¢ w taki sposob, aby nikt nie mogt na nie
nadepna¢ ani sie o nie potknac¢ i aby zaréwno kable, jak i tadowarka byty chronione przed wszelkimi innymi negatywnymi wptywami
i obcigzeniami.

Nigdy nie eksploatowac¢ tadowarki w przypadku uszkodzenia kabla zasilajgcego, jednego lub obydwu kabli tadowania albo tez wtykow
na koncach kabli. Wszelkie uszkodzone cze$ci musza zosta¢ bezzwtocznie wymienione przez autoryzowanego dystrybutora firmy Alber.
Nie eksploatowa¢ ani nie rozbiera¢ tadowarki po gwattownym uderzeniu w nig, upuszczeniu jej lub uszkodzeniu jej w jakikolwiek inny
sposob. Uszkodzong tadowarke nalezy odda¢ do autoryzowanego dystrybutora firmy Alber w celu jej naprawy.

Dzieci nie mogg uzywac tadowarki.

tadowarka przeznaczona jest wytacznie do zasilania przemiennym napieciem sieciowym od 100 V do 240 V.

Nigdy nie prébowac rozbiera¢ ani modyfikowa¢ tadowarki.

W trakcie procesu tadowania nigdy nie nalezy przykrywac¢ tadowarki ani umieszcza¢ na niej zadnych przedmiotéw.

Nigdy nie dopuszczac¢ do jakiegokolwiek obcigzenia kabla lub wtyku. Rozcigganie lub zaginanie kabla, przytrzaskiwanie go pomiedzy
$ciang a rama okna lub umieszczanie ciezkich przedmiotéw na kablu lub wtyku moga doprowadzi¢ do porazenia pragdem elektrycz-
nym lub pozaru.

Nigdy nie dopuszcza¢ do kontaktu dwdéch stykdow wtyku kabla tadowania z jakimikolwiek metalowymi przedmiotami.

Upewnic sie, ze wtyczka sieciowa jest stabilnie wetknieta do gniazdka.

Nie dotyka¢ wtyczki sieciowej lub ktdregokolwiek ze stykow kabli tadowania mokrymi rekoma.

Nie uzywac¢ wtykéw tadowarki i/lub wtyczki sieciowej, jezeli sg one mokre lub zanieczyszczone. Przed ich przytaczeniem wtyki nalezy
oczysci¢ suchg Sciereczka.

Po zakonczeniu procesu fadowania nalezy najpierw odtgczy¢ wtyki tadowania od gniazd tadowania w kotach e-motion, a nastepnie
wyjaé wtyczke tadowarki z gniazdka.

Po odfgczeniu tadowarki gniazdo tadowania [2] nalezy chroni¢ przed wilgocia.

Wtyczka sieciowa jest wykorzystywana do odtgczania zasilania od tadowarki. W zwigzku z tym zadne przedmioty nie mogg zakrywac
tadowarki lub utrudnia¢ jej uzytkowania.

Zakazuje sie wprowadzania jakichkolwiek modyfikacji technicznych w systemie e-motion oraz w jego tadowarce.

W razie potrzeby nalezy skontrolowaé potaczenia elektryczne i upewnic sie, czy tadowarka jest prawidtowo umieszczona i nie jest
przykryta jakimikolwiek innymi przedmiotami.

=> kontynuuj na nastepnej stronie




$ci czastek metalu nalezy usunaé je czysta, sucha $ciereczka.

Wiyki tadowarki sa magnetyczne.
W zwiazku z tym nie nalezy dopuszcza¢ do ich kontaktu z implantami medycznymi, elektronicznymi no$nikami
danych, kartami bankowymi itp.

Przed przystapieniem do tadowania i po jego zakonczeniu nalezy sprawdzi¢, czy wtyki tadowarki [11] oraz gniazda
m fadowania w przyciskach wiaczania/wylaczania [2] két e-motion sg czyste i wolne od czastek metalu. W razie obecno-

mEEE =0

4.5 Proces tadowania

Wytaczy¢ kota e-motion (patrz rozdziat 2.3).

Wetkna¢ kabel zasilajgcy [14] tadowarki do gniazdka. Obydwie kontrolki LED [12]
na tadowarce zaswiecg sie na pomaranczowo.

Wetkna¢ wtyk [11] tadowarki akumulatoréw [13] do gniazda tadowania [2] (wbu-
dowanego w przycisk wtgczania/wytgczania). Przytacze jest utrzymywane w stanie
ztgczonym za pomocg blokady magnetyczne;.

Obie kontrolki LED [12] na fadowarce zaczng migac na zielono, a kota e-motion
wyemitujg krétkie pisniecie. Oznacza to, ze proces tadowania rozpoczat sie.

Wraz z postepowaniem procesu tadowania na modutach akumulatoréw két e-motion
zapala¢ beda sie kolejne kontrolki LED [1], wskazujace poziom natadowania (patrz
rozdziat 5.2).

W momencie catkowitego natadowania akumulatora na kotach zaswieci sie wszyst-
kich pie¢ kontrolek LED, a kontrolka LED [1] tadowarki zaswieci sie na zielono.
Nalezy wowczas odtgczy¢ wtyki [11] tadowarki [13] od két e-motion, a nastepnie
wyja¢ wtyczke sieciowg tadowarki [14] z gniazdka.

Po zakoniczeniu procesu tadowania kota e-motion nie zostajg wytaczone.

W razie koniecznosci proces tadowania mozna przerwac¢ w dowolnym
momencie.

Nalezy sprawdzi¢, czy wtyki fadowarki [11] oraz gniazda tadowania

w przyciskach wiaczania/wytaczania [2] kot e-motion sa czyste i wolne
od czastek metalu. W razie obecnosci czastek metalu nalezy usunaé je
czysta, suchga $ciereczka.

Jezeli kota e-motion nie beda wykorzystywane przez dtuzszy okres
(dtuzej niz przez jeden dzien), fadowarke akumulatoréw nalezy odta-
czy¢ — najpierw od két, a nastepnie od gniazdka sieciowego. Przed
wyruszeniem w droge nalezy za kazdym razem sprawdza¢ poziom
natadowania akumulatoréw. Na poczatku jazdy powinny by¢ one catko-
wicie natadowane.

Jezeli podczas tadowania kot wystapi bfad, poinformuja o tym: zaswie-
cenie sie odpowiednich kontrolek LED [1] oraz sygnaly akustyczne
emitowane przez koto (patrz rozdziat 5.5), jak rowniez ciagte $wiecenie
sie czerwonej diody LED [12] na tadowarce.

Jezeli podczas tadowania kota e-motion maja pozosta¢ zamocowane do
wozka inwalidzkiego, przed rozpoczeciem procesu fadowania obydwa
kota nalezy wytaczy¢ i zabezpieczy¢ wozek inwalidzki za pomoca hamul-
cow postojowych, aby zapobiec jego przypadkowemu odtoczeniu sie.

Magnetycznych wtykow tadowarki nie wolno zbliza¢ do czujnikéw [6]
kot, poniewaz mogloby to negatywnie wpltyna¢ na ich kalibracje.

W trakcie procesu tadowania nie wolno wywiera¢ nacisku na obrecze
napedowe [5], poniewaz mogtoby to doprowadzi¢ do jego zatrzymania.
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5. Wskazania i komunikaty o btedach na kotach

5.1 Poziom natadowania akumulatora

Poziom natadowania obydwu akumulatoréw e-motion wskazywany jest za pomoca kon-
trolek LED [1] na kotach.

Za kazdym razem po wigczeniu kota kontrolki LED zapalajg sie i w sposéb ciagty wska-
zujg pozostajacy poziom natadowania akumulatora. Kontrolki LED gasng, gdy kota
zaczynajg sie obracac.

opcje, dzieki ktorej kontrolki LED pozostajq zapalone przez caly czas

n Za pomoca bezptatnej aplikacji Mobility mozna wtaczy¢ lub wylaczyé
w trakcie tadowania i uzytkowania systemu.

Poszczegélne stany wskazywane sa za pomocg nastepujacych kombinacji kontro-

lek LED:

5 kontrolek LED $wieci sie na biato — akumulator jest natadowany do 100%.

Nalezy wowczas unikac zjezdzania w dét wzniesien przy duzych predkosciach, ponie-
waz prad generowany w kole moze doprowadzi¢ do przepiecia w akumulatorze i wymu-
si¢ wyfaczenie kota.

4 kontrolki LED $wieca sie na biato — akumulator jest natadowany do 80%.
3 kontrolki LED $wiecg sie na biato — akumulator jest natadowany do 60%.

2 kontrolki LED $wieca sie na biato — akumulator jest natadowany do 40%.
Zalecamy unika¢ pokonywania dtugich dystanséw bez uprzedniego natadowania aku-
mulatoréw.

1 kontrolka LED $wieci sie na biato — akumulator jest natadowany do 20%.
Przed wyruszeniem w droge nalezy natadowa¢ akumulator.

1 kontrolka LED miga na biato — akumulator jest natadowany do 10%.
Przed wyruszeniem w droge nalezy natadowa¢ akumulatory.
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5.2 Wskazania w trakcie tadowania akumulatora
Wskazania na kole
1 kontrolka LED miga na biato — akumulator jest natadowany do poziomu ponizej 20%.

1 kontrolka LED miga na biato, 1 kontrolka LED $wieci sie na biato — akumulator jest
natadowany do poziomu pomiedzy 20% a 40%.

1 kontrolka LED miga na biato, 2 kontrolki LED $wiecg sie na biato — akumulator jest
natadowany do poziomu pomiedzy 40% a 60%.

1 kontrolka LED miga na biato, 3 kontrolki LED $wieca sie na biato — akumulator jest
natadowany do poziomu pomiedzy 60% a 80%.

1 kontrolka LED miga na biato, 4 kontrolki LED $wieca sie na biato — akumulator jest
natadowany do poziomu pomiedzy 80% a 100%.

5 kontrolek LED $wieci sie na biato — akumulator jest natadowany do 100%.

zaswiecenie sie odpowiednich kontrolek LED oraz rézne sygnaly aku-

“ Jezeli podczas procesu fadowania wystapi btad, poinformuja o tym:
styczne (patrz rozdziat 5.5).

5.3 Wskazania na tadowarce
Stan tadowarki wskazywany jest za pomocg umieszczonych na niej kontrolek LED [12]
w nastepujacy sposéb:

Kolor kontrolki Tryb Swiecenia kontrolki Stan

czerwony Swiatto ciggte btad

pomaranczowy Swiatto ciggte gotowo$¢ do uzycia
zielony miganie tadowanie

zielony Swiatto ciggte tadowanie zakonczone




5.4 Przeglad trybow pracy

Tryb pracy

Sygnalizacja
(sposéb rozpoznania)

Sposdb aktywacji systemu e-mo-

tion

Zuzycie energii z akumulatoréow

Tryb samolotowy
(brak mozliwosci

Po naciénieciu przycisku wita-
czania/wytgczania [2] wszyst-

Wcisnag¢ i przytrzymac przy-
cisk wigczania/wytgczania

brak zuzycia energii

kie kontrolki LED [1] migaja
na czerwono

korzystania z [2] na kole napedowym przez
systemu e-mo- 10 sekund — wszystkich 5 kon-
tion) trolek LED za$wieci sie na biato.
W ciaggu 5 sekund z powrotem
zwolni¢ przycisk witaczania/wyta-
czania [2]. W celu ponownego
aktywowania systemu e-motion
ponownie nacisng¢ przycisk wia-
czania/wyfaczania [2]

System e-motion | brak wskazan
catkowicie wyta-

czony

Nacisna¢ przycisk wiaczania/wyta-
czania [2] na kole napedowym
(wiaczenie systemu za pomocg
pilota ECS lub aplikacji e-motion
Mobility nie bedzie juz mozliwe)

brak zuzycia energii

Srodkowa kontrolka LED [1]
na kole napedowym miga na
krétko co 10 sekund

Tryb czuwania System e-motion mozna wiaczyé niewielkie
za pomocg pilota ECS albo aplika-
cji e-motion Mobility z pakietem

Mobility Plus lub funkcjg ECS

Jesli system nie jest uzywany przez
48 godzin, automatycznie przetacza sie

(dostepnych za dodatkowg optata)

on w tryb czuwania. System jest wéw-
czas catkowicie wytgczony i nie zuzywa
juz energii

System e-motion
wigczony (goto-
wo$¢ do jazdy)

Wskazanie poziomu natado-
wania akumulatora za pomocg
kontrolek LED [1] na kole
napedowym. Jezeli nawigzane
jest potaczenie: wskazanie
stanu natadowania akumu-
latora na pilocie ECS lub

w aplikacji e-motion Mobility
(bezptatnej)

Srednie

Fabrycznie ustawione jest automatyczne
samoczynne wytaczanie po 1 godzinie.
Mozliwo$¢ ustawienia za pomocg apli-
kacji e-motion Mobility (strefa ustawien
specjalistycznych chroniona hastem)

w zakresie od 5 minut do 10 godzin.

Po uptynieciu tego czasu system e-motion
przechodzi w tryb czuwania, w ktérym
pobiera on juz tylko niewielkg ilo$¢ ener-
gii z akumulatoréw

reczny tryb jazdy

Wskazanie poziomu natado-
wania akumulatora za pomocg
kontrolek LED [1] na kole
napedowym. Jezeli nawigzane
jest potgczenie: wskazanie
stanu natadowania akumu-
latora na pilocie ECS lub

w aplikacji e-motion Mobility
(bezptatnej)

zasieg do 25 km (na ptaskiej powierzchni)

Rzeczywiste zuzycie energii uzaleznione
jest od wybranego profilu jazdy oraz
poziomdw wspomagania, indywidualnego
stylu jazdy uzytkownika, jego masy ciata
oraz od charakterystyki terenu

tryb tempomatu

wskazanie predkosci w dostep-
nej za dodatkowa optatg funk-
cji trybu tempomatu aplikacji
e-motion Mobility

Zasieg do 15 km (na pfaskiej
powierzchni)

Rzeczywiste zuzycie energii uzaleznione
jest od predkosci jazdy w trybie tempo-
matu, masy ciata uzytkownika oraz od
charakterystyki terenu




5.5 Komunikaty o btedach
Ponizsza tabela zawiera zestawienie btedéw, ktére mogg wystapi¢ w kole e-motion, wraz z wtasciwymi Srodkami zaradczymi, ktére mogg
pozwoli¢ je rozwigzaé.

Wskazanie Liczba sygna- = Odstep pomie- | Opis btedu $rodek zaradczy
za pomoca tow dzwieko-  dzy sygnatami
kontrolek wych (w sekundach)
0000@ 1 1 Akumulator jest uszkodzony Natadowa¢ akumulator
Ciagte $wie- lub jego stan natadowania jest | Jezeli btad wcigz wystepuje, skontaktowac sie
cenie sie na bardzo niski z dystrybutorem lub Alber Service Center
czerwono
e000e@ 2 2 Wewnetrzny btad napedu/aku- | Unika¢ zjezdzania w dot wzniesien przy catko-
. - mulatora wicie natadowanych akumulatorach. W razie
Clag’fe swie- potrzeby wytaczy¢ kota napedowe e-motion
cenie si¢ na i odczeka¢ do ich ostygniecia.
CZErwono Jezeli btad wcigz wystepuje, skontaktowac sie
z dystrybutorem lub Alber Service Center
0e®eeo 3 2 Czujnik obreczy napedowe;j Unika¢ korzystania z obreczy napedowych
Ciagte Swie- jest uszkodzony lub zostat on | w trakcie rozruchu.
agte swie aktywowany w trakcie procesu | Korzystanie z obreczy napedowych w trybie
cenie sig na rozruchu albo zdalnego stero- | zdalnego sterowania jest niedozwolone, ponie-
czerwono wania waz funkcja ta moze by¢ wykorzystywana
wytacznie do sterowania pustym wézkiem inwa-
lidzkim.
Jezeli btad wcigz wystepuje, skontaktowac sie
z dystrybutorem lub Alber Service Center
00000 5 2 Koto napedowe zostato poru- | Unika¢ poruszania két napedowych e-motion
Ciagte &wie- szone w trakcie tadowania lub | w trakcie tadowania.
asie swie wystapit btad tadowania albo | W razie konieczno$ci odtgczy¢ tadowarke od
Cenie sig na usterka kot napedowych i wyjgé wtyczke sieciowa
czerwono z gniazdka. W razie potrzeby powtérzyé proces
fadowania.
Jezeli btad wcigz wystepuje, skontaktowac¢ sie
z dystrybutorem lub Alber Service Center
0000 @ 4 4 OSTRZEZENIE! Napiecie aku- | Natadowa¢ akumulator
Miganie na m_ulgtora spe_ad’fo do krytycznie
biafo niskiego poziomu
0000e® 4 4 Ostrzezenie o temperaturze Unika¢ zjezdzania w dét wzniesien przy catko-
Miganie na napedu/akumulatora wicie natadowanych akumulatorach. W razie
biato potrzeby wytaczy¢ kota napedowe e-motion
i odczeka¢ do ich ostygniecia.
Jezeli btad wcigz wystepuje, skontaktowac¢ sie
z dystrybutorem lub Alber Service Center
00000 4 4 Zbyt niska (<0°C) lub zbyt Proces tadowania zostat przerwany. Kota nape-
Miganie na wysoka (>40°C) temperatura | dowe e-motion nalezy zawsze tadowac¢ przy
biato otoczenia w trakcie tadowania | temperaturach pomiedzy 0°C a 40°C. W innym

wypadku moze doj$¢ do uszkodzenia ich aku-
mulatoréw

Pojawienie sie innych komunikatow o btedach niz te wyszczegélnione w tabeli oznacza powazna usterke. W takim
wypadku danego kota e-motion nie mozna juz uzytkowac i nalezy odestac je do firmy Alber GmbH lub dystrybutora
w celu przeprowadzenia testow.

W przypadku wystapienia probleméw lub uszkodzenia opon nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem.




koto lub wézek inwalidzki nalezy natychmiast zaprzesta¢ uzytkowa-
nia systemu e-motion. W takim wypadku két e-motion nie mozna juz
uzytkowac i nalezy odesta¢ je do firmy Alber GmbH lub dystrybutora
w celu przeprowadzenia testow.

“ W przypadku zaobserwowania hatasu lub wibracji emitowanych przez

Bezptatna aplikacja Mobility e-motion umozliwia wys$wietlanie komuni-
katéw o btedach i mozliwych srodkéw zaradczych na smartfonie.

6. Automatyczne wylaczanie

W celu oszczedzania energii kota e-motion automatycznie wytaczaja sie po okreslonym
czasie bezczynnosci. Czas automatycznego wytaczania ustawiony jest fabrycznie na
60 minut.

Ustawienie to mozna zmieni¢ za pomoca opcjonalnej aplikacji. Wiecej informacji moz-
na uzyskac¢ od dystrybutora.

7. Wazna informacja na temat regulacji siedziska

» Przed regulacja siedziska w wozku inwalidzkim lub przed wysiadaniem z niego
nalezy zawsze uruchamia¢ hamulec postojowy [10], aby zapobiec przypadkowemu
odtoczeniu sie wdzka. Podczas regulacji siedziska nigdy nie nalezy opierac sie reko-
ma na obreczach napedowych [5]. Spowodowatoby to bowiem trwate uszkodzenie
czujnikdw w obreczach napedowych i uniemozliwito dziatanie két.

» Zamiast tego do podpierania sie w trakcie regulacji siedziska nalezy zawsze wykorzy-

stywa¢ ogumienie kot [4] i unika¢ dotykania obreczy napedowych [5]. .
21

e-motion, aby zapobiec przypadkowemu odtoczeniu sie wézka inwa-

“ Przed przystapieniem do regulacji siedziska nalezy wylaczy¢ system
lidzkiego.




8. Wazna informacja na temat czujnika

Czujnik [6] zainstalowany w kole e-motion wykorzystywany jest przez autoryzowanych

dystrybutoréw do ustawiania opisanych w dalszych rozdziatach parametréw zgodnie

z zyczeniem uzytkownika wozka inwalidzkiego. W zwigzku z tym nigdy nie nalezy regu-
lowac¢ czujnika bez uprzedniej konsultacji z dystrybutorem.

Nalezy zanotowa¢ poziom ustawiony na kole (-3 do +3) w celu umozliwienia przywrd-
cenia prawidtowego ustawienia w wypadku przypadkowej regulaciji.

9. Profile jazdy, poziomy wspomagania i funkcja blokady staczania sie

Domysline profile jazdy

System e-motion dostarczany jest z wieloma wstepnie skonfigurowanymi profilami jaz-
dy, wptywajgcymi na zachowanie wozka inwalidzkiego. Profile te mozna wybiera¢ odpo-
wiednio do stanu zdrowia oraz osobistych preferencji uzytkownika wozka inwalidzkiego.
llos¢ sity wymagana do wprawienia két e-motion w ruch moze rézni¢ sie w zaleznosci
od wybranego profilu jazdy. Profile jazdy majg wptyw na przyspieszenie oraz wybieg kot
systemu e-motion.

Wstepnie skonfigurowane profile jazdy mozna wybiera¢ za pomocg bezptatnej aplikacji
e-motion M25 Mobility. W aplikacji wyswietli¢ mozna réwniez bardziej szczegbtowy
opis dostepnych obecnie dla uzytkownika profili jazdy.

Oprocz tego dystrybutor moze ustawi¢ czuto$¢ czujnikéw na kazdym z két e-motion na
jeden z siedmiu pozioméw. Mozna w ten sposéb np. kompensowa¢ zaburzenia réwno-
wagi mie$niowej w ramionach lub dtoniach uzytkownika wézka inwalidzkiego, umozli-
wiajac jazde po mozliwie najprostszej linii przy wykorzystaniu systemu e-motion. Wiecej
informacji na temat mozliwych regulacji mozna uzyska¢ od dystrybutora.

Indywidualne profile jazdy

Oprocz wstepnie skonfigurowanych profili jazdy dystrybutor moze réwniez tworzy¢ indy-
widualne ustawienia, umozliwiajace dostosowanie systemu e-motion do potrzeb uzyt-
kownika. Dokonanie tego typu regulacji uniemozliwia jednak wybieranie ustawionych
fabrycznie profili jazdy. Wiecej informacji na temat mozliwych regulacji mozna uzyskac
od dystrybutora.

Poziomy wspomagania

System e-motion oferuje dwa poziomy wspomagania, ktére ustawia sie z osobna dla
kazdego profilu jazdy.

W celu dokonania wyboru jednego z dwdch poziomdw wspomagania wymagany jest
opcjonalny pilot ECS. Poziomy wspomagania przetgcza¢ mozna réwniez za pomocg
aplikacji e-motion Mobility. Konieczny jest w tym celu dostepny za dodatkowa optatg
pakiet Mobility Plus.

Wersje systemu e-motion bez pilota ECS lub pakietu Mobility Plus pracuja tylko z jed-
nym poziomem wspomagania. Pilota ECS lub aplikacje Mobility z pakietem Mobility
Plus mozna w kazdej chwili dokupi¢ jako akcesoria do systemu e-motion.

Poziom wspomagania 1 (ustawienie fabryczne)

Po witgczeniu kota wydaje ono pojedyncze pi$niecie, moc silnika jest ograniczona,

a jazda woézkiem mniej dynamiczna. Ten poziom wspomagania zalecany jest przede
wszystkim do uzytku wewnatrz pomieszczen. Cechuje sie on nizszym zuzyciem energii,
co zapewnia wigkszy zasieg.

Poziom wspomagania 2

(Funkcja dostepna wytacznie w potaczeniu z pilotem ECS lub aplikacjg Mobility z pakie-
tem Mobility Plus)

Po witgczeniu kota wydaje ono podwdjne pi$niecie, a moc silnika jest wyzsza niz w przy-
padku poziomu wspomagania 1. Poziom wspomagania 2 zalecany jest przede wszyst-
kim do uzytku na zewnatrz pomieszczen. Cechuje sie on wyzszym zuzyciem energii niz
poziom 1, a zatem zapewnia krétszy zasieg na jednym natadowaniu akumulatora.



Funkcja blokady staczania sie

(Funkcja dostepna wytacznie w potaczeniu z pilotem ECS lub aplikacjg Mobility z pakietem Mobility Plus)

Jezeli system e-motion wyposazony jest w pilota ECS lub w przypadku korzystania z aplikacji Mobility z pakietem Mobility Plus, mozna
korzystac z funkcji blokady staczania sie. Funkcja ta utatwia jazde po pochytym terenie oraz pochylniach dzieki zapobieganiu staczaniu
sie wozka inwalidzkiego do tytu podczas zmiany pozycji dtoni w celu dalszej jazdy do przodu.

Jazda po pochylym terenie z wiaczona funkcja blokady staczania sie

Jazda po pochytym terenie odbywa sie w normalny sposob, a kota e-motion dostosowujg charakterystyke jazdy do wybranego profilu
jazdy oraz poziomu wspomagania. Jezeli uktad elektroniczny wykryje, ze kota poruszajg sie w kierunku przeciwnym do pierwotnego kie-
runku jazdy, zostanie wtgczona funkcja automatycznej blokady staczania sie.

Na 5 sekund uruchomi ona hamulce két e-motion, aby zapobiec staczaniu sie wézka do tytu. Po uptynieciu 5 sekund kota wydadza
podwdjne piéniecie, a hamulce zostang powoli zwolnione. W zaleznoéci od aktualnego nachylenia terenu kota przejda nastepnie na kilka
sekund na bieg neutralny. Jezeli w ciagu wspomnianych powyzej 5 sekund obrecze napedowe zostang przemieszczone (do przodu lub
do tytu), funkcja hamowania zostanie natychmiast wytagczona w celu umozliwienia kontynuowania jazdy.

Mozliwosé¢ bezpiecznej jazdy po pochytym terenie lub pochylniach (z wigczong blokadg staczania sie) uzalezniona jest od masy catkowi-
tej (= masy ciata uzytkownika wozka inwalidzkiego, samego wozka inwalidzkiego, obu kot e-motion oraz pozostatych akcesoriow), jak
rowniez od poziomu natadowania akumulatoréw.

Funkcja blokady staczania sie utrzymuje wézek w jego potozeniu przy maksymalnej masie uzytkownika wynoszacej 150 kg (lub tgcznej
masie systemu wynoszacej 190 kg), na nachyleniach do 6 stopni (10,5%), pod warunkiem ze akumulatory natadowane sg co najmniej
do 10%. Warto$¢ ta nie jest uzalezniona od zastosowanego rozmiaru kot e-motion. Przy nizszej masie uzytkownika lub tagcznej masie
systemu funkcja blokady staczania sie wykorzystywana moze by¢ réwniez przy wiekszych nachyleniach. W szczegélnych przypadkach
prosimy o kontakt z firmg Alber GmbH w celu upewnienia sie, czy jazda przy danym nachyleniu przy uzyciu funkcji blokady staczania
sie jest bezpieczna. Kiedy funkcja blokady staczania sie jest wtgczona, nalezy jezdzi¢ tylko do przodu. W innym wypadku nie bedzie
zapewniona wystarczajaca przyczepnos¢, umozliwiajgca bezpieczng jazde oraz utrzymywanie pozycji wozka.

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

* Na wyjatkowo stromych wzniesieniach i/lub w przypadku wyjatkowo wysokiej masy catkowitej funkcja blokady staczania sie moze nie
by¢ w stanie zapobiec nieznacznemu staczaniu sie wézka inwalidzkiego do tytu.

» Funkcja blokady staczania sie nie stanowi hamulca postojowego. Jej zadanie polega wytacznie na op6znieniu staczania sie woz-
ka inwalidzkiego do tytu o kilka sekund. W zwigzku z tym w celu zatrzymania sie na pochytym terenie nalezy zawsze uruchamiaé
hamulce postojowe wozka inwalidzkiego.

» Funkcje blokady staczania sie nalezy wykorzystywac wytacznie, gdy akumulator jest w wystarczajgcym stopniu natadowany (kiedy
$wiecg sie co najmniej 2 kontrolki LED)!

» Funkcje blokady staczania sie nalezy ponownie wiaczy¢ za kazdym razem po wytgczeniu i ponownym wigczeniu két e-motion.

» Nalezy przez caty czas trzymac dtonie w poblizu obreczy napedowych aby zapobiec stoczeniu sie wdzka inwalidzkiego do tytu — row-
niez wtedy, gdy funkcja blokady staczania sie jest wiaczona.

10. Warunki i instrukcje wykorzystywania systemu e-motion jako siedziska w pojezdzie w potaczeniu z wézkiem inwalidzkim
Wykorzystywanie wézkéw inwalidzkich jako siedzisk w pojazdach (np. w samochodach osobowych lub dostawczych) regulowane jest
przez krajowe przepisy oraz specyfikacje producenta wézka inwalidzkiego. Potaczenie systemu Alber e-motion z recznym wozkiem
inwalidzkim nie wptywa na zachowanie sie wozka inwalidzkiego w razie wypadku. W zwigzku z tym spetnienie wspomnianych powyzej
przepiséw i specyfikacji zalezy od wézka inwalidzkiego. Z tego powodu transport oséb siedzacych w wézkach inwalidzkich w pojazdach
dopuszczamy wytgcznie pod nastepujacymi warunkami:

1. Jezeli krajowe przepisy dopuszczajg wykorzystywanie wozkow inwalidzkich jako siedzisk w pojazdach.

2. Jezeli producent recznego wézka inwalidzkiego dopusécit dany wézek do transportu oséb w pojazdach.

3. Jezeli w danym pojezdzie zapewnione sg: odpowiednie systemy mocowania dla recznego wézka inwalidzkiego (ISO 10542), odpo-
wiednie podtokietniki oraz odpowiedni system pasow (trzypunktowy pas bezpieczenstwa). Nalezy korzysta¢ z nich zgodnie z instruk-
cjami dla wézka inwalidzkiego oraz systemu mocowania.

4. Jezeli systemu mocowania nie mocuje sie do kot e-motion.

5. Jezeli dany reczny wozek inwalidzki jest zawarty na sporzadzanej przez firme Alber liscie wozkow kompatybilnych z systemem e-mo-
tion.

Producenci wézkéw inwalidzkich zazwyczaj stosujq testy zderzeniowe w celu stwierdzenia, czy dany wézek nadaje sie do transportu
0s6b w pojazdach. Testy zderzeniowe (przeprowadzane zgodnie z normg ISO 7176-19) nie symulujg jednak wszystkich mozliwych sytu-
acji. Przyktadowo nie obejmujg one zderzen bocznych. W zwigzku z tym zdecydowanie zalecamy, aby uzytkownik wézka inwalidzkiego
przesiadat sie na standardowe siedzisko w pojezdzie, w ktérym bedzie on chroniony przez uktady zabezpieczen pojazdu, np. poduszki
powietrzne i zabezpieczenia na wypadek zderzen bocznych.

Jezeli pojazd wyposazony jest w podno$nik do wézka inwalidzkiego lub podobne urzadzenie, podczas umieszczania systemu e-motion
na podno$niku nalezy zachowac najwyzszg ostrozno$¢. Pojazd nalezy prowadzi¢ ostroznie i powoli. Nie wykonywa¢ zadnych nagtych,
gwattownych ani szarpanych ruchow. Nalezy patrze¢ w kierunku jazdy i unika¢ rozpraszania uwagi.

Firma Alber GmbH nie ponosi odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek wypadki, ich skutki ani uszkodzenia wdzka inwalidzkiego albo kdt
e-motion w wyniku nieprzestrzegania tych wymagan i instrukcji.



11. Pielegnacja, kontrole bezpieczenstwa (konserwacja) i utylizacja
11.1 Pielegnacja

Dostanie sie wody do napedu moze spowodowac jego trwate uszkodzenie.
“ W zwiazku z tym systemu e-motion nigdy nie nalezy czysci¢ biezaca woda ani za pomoca myjek ci$nieniowych.

Piasty kot nalezy zawsze chroni¢ przed dostaniem sie do nich cieczy lub wilgoci. W celu spetnienia tego wymagania podczas czyszczenia

systemu e-motion nalezy zachowa¢ najwyzsza ostrozno$¢. Nalezy w szczegélno$ci przestrzega¢ ponizszych instrukciji:

» Powierzchnie kot nalezy czysci¢ za pomocg suchej lub lekko zwilzonej éciereczki.

» Nigdy nie nalezy stosowa¢ myjek do szorowania, $rodkéw czyszczacych o wiasciwosciach Sciernych ani agresywnych Srodkéw che-
micznych.

» Systemu e-motion nigdy nie nalezy czysci¢ biezacg woda, np. przy uzyciu weza lub myjki wysokoci$nieniowej. Mogtoby to bowiem
doprowadzi¢ do dostania sie wody do wnetrza systemu i spowodowa¢ niemozliwe do naprawienia szkody w jego uktadzie elektronicz-
nym.

» Szybkoztacza nalezy co 4 tygodnie czysci¢ i pokrywac sprayem zawierajgcym PTFE.

Firma Alber GmbH nie ponosi odpowiedzialno$ci za szkody spowodowane przez dostanie sie wody do wnetrza urzadzenia.
Nalezy mie¢ na uwadze, ze udzielana przez nas rekojmia nie obejmuje tego typu uszkodzen.

11.2 Ponowne wykorzystanie

Jezeli system e-motion zostat dostarczony przez instytucje ubezpieczen zdrowotnych i nie jest juz potrzebny, prosimy o kontakt z ta
instytucja, przedstawicielem firmy Alber lub autoryzowanym dystrybutorem. System e-motion moze wéwczas zostaé przekazany innej
osobie.

Przed ponownym zastosowaniem systemu e-motion powinien on zosta¢ poddany konserwacji. Autoryzowany dystrybutor lub przedstawi-
ciel firmy Alber moze w tatwy i szybki sposéb wymontowa¢ wspornik do mocowania systemu e-motion z wézka inwalidzkiego i zamon-
towac go w innym wozku.

Oprécz czyszczenia wg instrukcji zamieszczonych w rozdziale 11.1 przed ponownym zastosowaniem systemu e-motion konieczne jest
przeprowadzenie dezynfekcji wszystkich jego dostepnych z zewnatrz plastikowych elementéw. Nalezy stosowa¢ do tego celu wytacznie
$rodki do dezynfekcji przez przecieranie na bazie alkoholu, dopuszczone do uzytku w danym kraju. Czas pozostawiania do zadziatania i ste-
zenie — patrz zalecenia producenta. Przyktad: Bacillol AF, czas pozostawiania do zadziatania: 15 minut.

11.3 Konserwacja

W Niemczech konserwacje wyrobdéw medycznych regulujg zapisy Rozporzadzenia dotyczacego uzytkownikéw wyrobéw medycznych
(MPBetreibV), sekcja 7. Zgodnie z jego zapisami w celu statego zapewnienia bezpiecznej i prawidtowej pracy wyrobdéw medycznych
wymagane jest przeprowadzanie czynno$ci konserwacyjnych — w szczegoélnosci przeglagdéw i serwisowania.

Na podstawie przeprowadzonych przez nas obserwacji rynku jako rozsadng czestotliwo$¢ konserwacji przyjeliémy okres dwéch lat — przy
zatozeniu, ze nasze produkty eksploatowane sg w normalnych warunkach.

Dwa lata stanowig okres orientacyjny. Wymagana czestotliwo$¢ konserwacji moze rézni¢ sie w zaleznosci od rzeczywistego wykorzy-
stania produktu oraz zachowania uzytkownika. Kontrola stopnia wykorzystania oraz zachowania uzytkownika produktu lezy w zakresie
odpowiedzialnosci podmiotu eksploatujgcego produkt.

Niezaleznie od sytuacji zdecydowanie zalecamy uprzednie wyjasnienie, w jakim stopniu koszty prac konserwacyjnych przeprowadzanych
na naszych produktach pokrywane sg przez instytucje ubezpieczen zdrowotnych, zwtaszcza w przypadku istniejgcych juz umow.

11.4 Utylizacja
Opisywane urzadzenie, jego akumulatory oraz akcesoria sg trwatymi produktami.
Mogg one mimo to zawiera¢ substancje szkodliwe dla Srodowiska w przypadku wyrzucania czeéci produktu w miej-
scach (np. na wysypiska), ktore zgodnie z wtasciwymi przepisami ustawowymi obowigzujacymi w danym kraju nie sa
przeznaczone do utylizacji tego typu materiatow.
Produkt opatrzony jest (zgodnie z dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego - WEEE
Directive) symbolem przekreslonego pojemnika na $Smieci, informujgcym o koniecznosci oddania go do recyclingu.
_ W zwigzku z tym w celu ochrony $rodowiska produkt nalezy po zakonczeniu okresu jego eksploatacji odda¢ do lokal-
nego centrum recyclingu.
Poniewaz nie we wszystkich europejskich krajach produkt objety jest zapisami dyrektywy w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego
i elektronicznego (WEEE Directive), nalezy zapozna¢ sie z majgcymi zastosowanie krajowymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpa-
doéw. System e-motion mozna tez zwréci¢ do autoryzowanego dystrybutora lub firmy Alber GmbH w celu jego prawidtowej i przyjaznej
dla $rodowiska utylizacji.



12. Przechowywanie

W przypadku konieczno$ci przechowywania wézka inwalidzkiego oraz systemu e-motion przez dtuzszy okres (np. kilku miesiecy) nalezy

przestrzega¢ ponizszych instrukcji:

»  Wozek inwalidzki nalezy przechowywac zgodnie z zaleceniami jego producenta.

» Podzespoty systemu e-motion nalezy zabezpieczy¢ przed wnikaniem wilgoci za pomocg folii.

»  Wozek inwalidzki oraz wszystkie podzespoty systemu e-motion nalezy przechowywa¢ w suchym pomieszczeniu.

»  Wodzek inwalidzki oraz podzespoty systemu e-motion nalezy chroni¢ przed dostaniem sie do nich wilgoci oraz kapaniem na nie cieczy.

» Nie nalezy dopuszcza¢ do statego narazenia wozka inwalidzkiego oraz systemu e-motion na dziatanie promieniowania stonecznego
(wpadajacego np. przez okna).

» Pomieszczenie nalezy chroni¢ przed dostepem oséb niepowotanych (zwtaszcza dzieci) bez nadzoru.

* Nalezy przestrzega¢ wskazdwek dotyczacych przechowywania modutu akumulatora.

» Przed ponownym rozpoczeciem ich uzytkowania wozek inwalidzki oraz podzespoty systemu e-motion nalezy wyczyscic.

» Przed ponownym rozpoczeciem uzytkowania nalezy sprawdzi¢, czy wymagana jest konserwacja, i w razie potrzeby zlecic ja.

13. Informacje na temat bezpieczenstwa produktu

Wszystkie podzespoty systemu e-motion zostaty poddane testom dziatania oraz szczegdtowym kontrolom. Jezeli mimo to dojdzie do nie-
mozliwych do przewidzenia usterek w dziataniu systemu e-motion, na ponizszych stronach internetowych mozna szybko znalez¢ wtasci-
we informacje dla klientéw na temat bezpieczenstwa:

« Strona internetowa firmy Alber (producenta systemu e-motion)

» Strona internetowa niemieckiego Federalnego Instytutu ds. Produktéw Leczniczych i Wyrobéw Medycznych [BfArM]

W razie konieczno$ci podjecia dziatar korekcyjnych firma Alber powiadomi dystrybutora, ktéry skontaktuje sie z uzytkownikiem.

14. Okres eksploatacji produktu

Szacowany $redni okres eksploatacji tego produktu wynosi pie¢ lat, pod warunkiem, ze jest on uzytkowany zgodnie ze swoim przezna-
czeniem oraz konserwowany i serwisowany zgodnie ze wszystkimi instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi. Okres eksploatacji mozna
wydtuzy¢ poprzez ostrozne obchodzenie sie z produktem, jego serwisowanie, konserwacije i uzytkowanie oraz w przypadku braku ograni-
czen technicznych wynikajgcych z dalszego rozwoju nauki i technologii.

Okres eksploatacji moze jednak ulec znacznemu skréceniu w wyniku zbyt intensywnego lub nieprawidtowego uzytkowania produktu.
Okres eksploatacji wymagany przez majace zastosowanie normy nie stanowi dodatkowej gwarancji.

15 Rekojmia, gwarancja i odpowiedzialno$¢

15.1 Rekojmia za wady

Firma Alber gwarantuje, ze system e-motion jest wolny od wad w momencie dostawy. Rekojmia ta wygasa po 24 miesigcach od daty
dostawy systemu e-motion.

15.2 Gwarancja trwatosci

Firma Alber udziela 24-miesiecznej gwarancji trwatosci na system e-motion.

Gwarancja trwatosci nie obejmuje:

» Urzadzen, w ktérych dokonano manipulacji przy numerach seryjnych lub usunieto je

» Czesci zuzywalnych, takich jak opony, elementy sterownicze, szprychy i akumulatory

» Uszkodzen spowodowanych przez normalne zuzycie, nieprawidtowe obchodzenie sie z urzadzeniem — w tym nieprzestrzeganie
instrukcji zawartych w niniejszej instrukcji obstugi — wypadkéw, lekkomysinoéci oraz ognia, wody, sit wyzszych i innych zdarzen, na
ktére firma Alber GmbH nie ma wptywu

» Czesci wymagajacych serwisowania lub wymiany w ramach normalnego uzytkowania (np. wymiana opon)

» Przegladéw urzadzenia bez wykrycia awarii lub usterek

15.3 Odpowiedzialno$¢

Producent systemu e-motion, firma Alber GmbH, nie ponosi odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo produktu w nastepujacych okoliczno-

$ciach:

* Nieprawidtowe obchodzenie sie z systemem e-motion

* Nieprzeprowadzanie zalecanego co dwa lata serwisowania systemu e-motion, dokonywanego przez autoryzowanego dystrybutora lub
firme Alber GmbH

» Eksploatacja systemu e-motion w sposéb niezgodny z instrukcjami zawartymi w niniejszej instrukcji obstugi

» Eksploatacja systemu e-motion przy niewystarczajgcym poziomie natadowania akumulatora

» Naprawy e-motion lub modyfikacje systemu przez osoby nieupowaznione do wykonywania tego typu prac

» Montaz czesci innych producentéw w systemie e-motion lub stosowanie ich wraz z nim

» Demontaz czesci systemu e-motion



16. Wazna informacja prawna dla uzytkownika tego produktu
Zdarzenia zachodzace z powodu usterek produktu i prowadzace do powaznych obrazen nalezy zgtasza¢ producentowi oraz odpowiednie-
mu organowi kraju cztonkowskiego Unii Europejskiej, w ktérym uzytkownik ma swoje miejsce zamieszkania.
W przypadku Republiki Federalnej Niemiec s to:
» Firma Alber GmbH (szczeg6towy adres mozna znalez¢ na odwrocie niniejszej instrukcji obstugi)
» Niemiecki Federalny Instytut ds. Produktéw Leczniczych i Wyrobéw Medycznych (BfArM),
Kurt-Georg-Kiesinger-Allee 3
53175 Bonn
www.bfarm.de
W przypadku innych krajow cztonkowskich Unii Europejskiej nalezy powiadomié:
» Dystrybutora firmy Alber (szczegdtowy adres mozna znalez¢ na odwrocie niniejszej instrukcji obstugi)
» Organy danego kraju odpowiedzialne za wypadki z udziatem wyrobéw medycznych
Liste odpowiednich organdw mozna znalez¢ w internecie pod adresem: http://ec.europa.eu/growth/sectors/medical-devices/contacts/

17. Wazna informacja dotyczaca transportu lotniczego

Pod wzgledem swojej konstrukcji technicznej system e-motion, a zwtaszcza zawarte w nim akumulatory litowo-jonowe, spetniajg
wymagania odpowiednich norm, zalecen oraz przepisow. System jest zgodny z wymaganiami Miedzynarodowego Zrzeszenia Przewoz-
nikow Powietrznych (IATA) w zakresie transportu lotniczego. Co roku potwierdzamy to w postaci naszego certyfikatu transportowego.
Jest on przygotowywany na podstawie nowych przepisow IATA dotyczacych towaréw niebezpiecznych, ktére zazwyczaj publikowane
sg dopiero w potowie grudnia danego roku. Aktualny certyfikat mozna pobrac ze strony internetowej firmy Alber: (https://www.alber.
de/de/hilfe-service/alber-service/reisen-mit-alber-produkten/). Chetnie przeslemy go réwniez na Panstwa prosbe.

Niemniej jednak podczas planowania podrézy prosimy skontaktowac sie z biurem podrézy lub odpowiednimi liniami lotniczymi w celu
omowienia mozliwosci zabrania ze sobg systemu e-motion w kazdym z planowanych lotéw. Ostateczna decyzja dotyczaca zezwolenia
na zabranie systemu e-motion na poktad lub odmowy zalezy od pilota. Firma Alber GmbH ani dystrybutor nie majg wptywu na decy-
zje pilota.

Nalezy zapozna¢ sie réwniez z odpowiednimi przepisami dotyczacymi transportu akumulatoréw litowo-jonowych obo-
wigzujacymi w odwiedzanych krajach (patrz réwniez rozdziat 3.5.8).

18. Wazna informacja na temat potaczenia Bluetooth®

Warunkiem zastosowania trybow tempomatu oraz zdalnego sterowania (gdy wézek inwalidzki jest pusty — patrz instrukcja obstugi
aplikacji) w systemie e-motion M25 jest aktywne potaczenie Bluetooth® pomiedzy napedzanymi elektrycznie kotami a aplikacja. W
przypadku przerwania potaczenia Bluetooth® system e-motion M25 przerywa prace w trybie tempomatu / ciagta jazde. Dzieki temu
uzytkownik moze w nagtych sytuacjach w kazdej chwili zareagowac poprzez reczng obstuge systemu e-motion M25 za pomocg obreczy,
tak jak w normalnym trybie jazdy.

Ogot zastosowanych technologii gwarantuje odpowiedni poziom ,Quality of Service” (QoS) dla obydwu potaczen Bluetooth®. Mimo
tego obydwa potaczenia Bluetooth® sg w wysokim stopniu zabezpieczone dzigki zastosowaniu najnowszej technologii szyfrowania oraz
uwzglednieniu luk w zabezpieczeniach ,SweynTooth”.

Przerwanie potgczenia Bluetooth® moze mie¢ rézne przyczyny.

System e-motion M25 pomysinie przeszedt badanie kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) zgodnie z norma ISO 7176-21, obejmu-
jace aktywne potaczenie Bluetooth®, oraz badanie ,Wireless Coexistence” zgodnie z normg ANSI C63.27:2017.

W zwiazku z tym przerwy w komunikacji w $rodowisku mieszkalnym lub biurowym sg bardzo mato prawdopodobne. Nie mozna jednak
przewidzie¢ wszystkich ewentualnych kombinacji zrédet znaczacych zaktécen.

Mimo tego prawdopodobienstwo przerwania potgczenia Bluetooth® spowodowane innymi zrédtami zaktdcen, takimi jak np. antywtama-
niowe systemy alarmowe, jest bardzo niskie.

Na rynku wyrobéw medycznych nie mozna catkowicie wykluczy¢ zamierzonych atakéw hakerow.

Hakerzy moga probowa¢ doprowadzi¢ do awarii oprogramowania urzadzenia poprzez wywotywanie powaznych btedéw prowadzacych
do ,stanu blokady ustug” (denial of service), wykorzystujac do tego celu tzw. luki ,SweynTooth”.

W mato prawdopodobnym przypadku udanego ataku na system e-motion M25 w normalnym trybie jazdy: Atak w tym trybie nie ma
wptywu na jazde, poniewaz system e-motion w tym trybie pracuje niezaleznie od urzadzen bezprzewodowych.

W trybie tempomatu: Ciggte wspomaganie jazdy za pomocg silnika zostaje przerwane. Nie moze doj$¢ do wykonywania niezamierzo-
nych ruchéw. W przypadku przerwania potgczenia uzytkownik moze w kazdej chwili zareagowac, aby uniknaé¢ niebezpiecznych sytuacji,
poprzez napedzanie systemu e-motion M25 tak samo jak w normalnym trybie jazdy i oddalenie sie od strefy niebezpieczne;j.

W trybie zdalnego sterowania (gdy wozek inwalidzki jest pusty — patrz instrukcja obstugi aplikacji): System zatrzymuje wspomaganie
jazdy za pomocg silnika w celu przejécia w stan bezpieczny (tj. bez dostarczania dodatkowej mocy). Nie moze doj$¢ do wykonywania
niezamierzonych ruchow.



19. Dane techniczne
Koto

Zasieg (*):
Maksymalna predko$¢:

Moc napedu:

Napiecie silnika:

Temperatura pracy:
Dopuszczalna masa catkowita:

Type of wireless technology:

FCC compliance:

FCC ID:

Wireless Coexistence Compliance:
EMC Compliance:

RF frequency range:

RF maximum output power:
Wireless operating range:
Wireless functions:

Akumulator
Typ akumulatora:

Znamionowe napiecie robocze:
Temperatura tadowania:

Stopien ochrony (koto i akumulator):

Pozostate

25 kilometrow wg 1SO 7176-4 (tryb tempomatu 15 kilometrow)
6 km/h / 8,5 km/h (z pakietem Mobility Plus)

Nalezy zawsze przestrzega¢ krajowych przepiséw dotyczacych ruchu drogowego.
2x80 W

36V

-25°C do +50°C

koto 22": 165 kg; maksymalna masa ciata: 125 kg (**)

koto 24" 190 kg; maksymalna masa ciata: 150 kg (**)

koto 25": 190 kg; maksymalna masa ciata: 150 kg (**)

IEEE 802.15.4 (Bluetooth® Low Energy)

CFR47, Part 15

WAP6045

ANSI C63.27-2017, separation distance >1,25m

ISO 7176-21:2009

2.402 GHz to 2.480 GHz

-7,03 dBm

10m / class 2

Speed, Emergency stop, Operating mode (on/standby)

litowo-jonowy 10INR19/66-2 — z mozliwoscig tadowania, zabezpieczony przed wycieka-
niem i bezobstugowy

36V

0°C - 40°C

IPx4 (ochrona przed bryzgami wody)

Wszystkie podzespoty systemu e-motion sg chronione przed korozjg.

Masy podzespotow
Koto:

tadowarka:

Masa catkowita:

7,8 kg
1,2 kg
15,6 kg

* (*) Zasieg zalezy od terenu i panujgcych warunkdw jazdy. Podany maksymalny zasieg obowigzuje dla optymalnych warunkéw jazdy
(ptaskiego terenu, catkowicie natadowanych akumulatordéw, temperatury otoczenia ok. 20°C, spokojnej jazdy itd.).

o (**) Wartos¢ ta stanowi gérng techniczng granice i zalezy od modelu wézka inwalidzkiego.
Warto$¢ ta moze by¢ réwniez nizsza ze wzgledu na ograniczone mozliwo$ci osoby obstugujacej system.

»  Wszystkie elektryczne podzespoty systemu e-motion chronione sg przed bryzgami wody oraz wilgocia.

» Niektdre z podanych specyfikacji zostaty obliczone na podstawie odpowiednich norm oraz przy uzyciu manekindéw o masie 150 kg.
Mimo to niektdre wartosci wystepujgce podczas eksploatacji systemu e-motion moga rézni¢ sie od podanych specyfikaciji.

tadowarka

Model

Napiecie sieciowe
Moc wyjsciowa
Napiecie wyjsciowe
Prad wyjsciowy
Stopien ochrony
Temperatura otoczenia

Wilgotnosé¢

Ciénienie powietrza

Biegunowos$¢ dwéch wtykdéw tadowania:

PS 4820

100 - 240 V AC, 50 - 60 Hz
96 W

2x48V DC

2x1,0A

IP 31

eksploatacja O do 40°C
przechowywanie -40 do +65°C
eksploatacja 10-80%
przechowywanie 5 — 95%
eksploatacja 500 — 1060 hPa
przechowywanie 700 — 1060 hPa




C€

System e-motion oraz jego zewnetrzna tadowarka sg zgodne z odpowiednimi sekcjami normy EN 12184 dot. wédzkow
inwalidzkich z napedem elektrycznym oraz normy ISO 7176-14 dot. wézkéw inwalidzkich oraz sg zgodne z dyrekty-
wg UE dotyczacg wyrobéw medycznych (MDR) 2017/745. System e-motion jest wyrobem medycznym klasy |.

Zastrzegamy sobie prawo do wprowadzania zmian w konstrukcji i technologii naszych produktéw w celu wprowadzenia najnowszych

udoskonalen.

Opony kot 22"

Nazwa

Procent, model i typ

Rozmiar (cale)

Cisnienie powietrza w barach i kPa

Schwalbe Rightrun

Schwalbe, Rightrun 25-489, czarne

22x 1"

min. 6,0 / maks. 10,0 bara
min. 600 / maks. 1000 kPa

Ogumienie Airless

Alber, czarne ogumienie
z poliuretanowym wypetnieniem

22 x1 3/8"

odporne na przebicie

Opony két 24"

Nazwa

Procent, model i typ

Rozmiar (cale)

Ci$nienie powietrza w barach i kPa

z poliuretanowym wypetnieniem

Schwalbe Rightrun Schwalbe, Rightrun 25-540, czarne 24 x 1" min. 6,0 / maks. 10,0 bara
min. 600 / maks. 1000 kPa
Schwalbe Marathon Plus Schwalbe, Marathon Plus 25-540, 24 x 1" min. 6,0 / maks. 10,0 bara
czarne min. 600 / maks. 1000 kPa
Opony odporne na przebicie Rolko PROSPEED, materiat: poliuretan, | 24 x 1" odporne na przebicie
czarny
Ogumienie Airless Alber, czarne ogumienie 24 x 1 3/8" odporne na przebicie

Opony kot 25"

Cczarne

Nazwa Procent, model i typ Rozmiar (cale) Cisnienie powietrza w barach i kPa
Schwalbe Rightrun Schwalbe, Rightrun 25-559, czarne 25x1,1" min. 6,0 / maks. 10,0 bara

min. 600 / maks. 1000 kPa
Schwalbe Marathon Plus Schwalbe, Marathon Plus 25-559, 25 x 1" min. 6,0 / maks. 10,0 bara

min. 600 / maks. 1000 kPa

20. Etykiety i objasnienia symboli

Z kotami e-motion stosowa¢ mozna wylacznie opony typéw wyszczegélnionych w tabeli. Zastosowanie opon innych
typow jest zabronione. W przypadku przebicia opony prosimy o kontakt z dystrybutorem.

Zastosowanie recznych két wézka inwalidzkiego z oponami 1” w potaczeniu z oponami 1 3/8” dozwolone jest wylacz-
nie pod warunkiem regulacji hamulcow postojowych odpowiednio do két za kazdym razem podczas ich zmiany.

Na kotach oraz tadowarce akumulatorédw umieszczone sg etykiety zawierajace rézne szczegétowe informacje na temat produktu. W razie
wystapienia usterki w urzadzeniu dystrybutor moze wymieni¢ jego podzespoty na czesci z puli czeéci zamiennych firmy Alber. W tym
celu dystrybutor potrzebowa¢ bedzie niektérych informacji zawartych na etykietach. Ponizsze ilustracje sg jedynie przyktadami!

Systemnr. / System No.
Produkt/Modell [Product/Model]
Betriebsspannung [Rated Voltage]
Motor Nennleistung [Rated Power]
Max. Geschwindigkeit [Max. Speed]
Batterie Typ [Battery Typ]
Batteriekonfiguration [Battery Config.]
Batterie Nennkapazitat [Rated Capacity]
Batterie Nennenergie [Rated Energy]

LT

M25229999
e-motion M25

2x80W
6 km/h [4 mph]

2x4,2Ah
2 x 150 Wh

@ 2022-12-05
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Alber GmbH
Vor dem Weissen Stein 14 (01)04046727184865
D-72461 Albstadt
Made in Germany

(11)221205
(21)M25229999

Etykieta systemu na kole e-motion

W razie konieczno$ci wymiany urzadzenia w ramach puli czesci
zamiennych firmy Alber prosimy poda¢ numer systemu kota.
Etykieta systemu umieszczona jest z tytu kota e-motion.




Wartung
Maintenance
am/at: ...
durch/by:...
in (PLZ)/in: ...
01 ndchste 07
02 next 08
03 09
04 10
05 11
06 12
2021 | 2022 | 2023 | 2024

Betriebsmodus-Anzeige / Operation Status

LED Farbe/ LED Modus/ Stat
LED Colour LED Mode atus
Dauerlicht/
Rot/Red luminated Fehler/ Fault
Orange Dauerlicht/ Betriebsbereit/
9 llluminated Ready for use

. Blinkend/ Ladevorgang lauft/
Grln/ Green Flashing Charging in progress

. Dauerlicht/ Ladevorgang abgeschlossen/
Griin/ Graen llluminated Charging completed

Battery Charger Art. No. 1592086

Gerétetyp/ Type Reference PS4820
Ausgangsnennspannung/ Rated Output Voltage 2x48V ===
Ausgangsnennstrom/ Rated Output Current 2x1,0A
Ausgangsnennleistung / Rated Output Power 96 W
Eingangsnennspannung/ Rated Input Voltage 100-240VAC, 50-60 Hz
Eingangsstrom//nput Current 25A
Schutzart / Degree of Protection IP 31
OEM Hersteller/ OEM Manufacturer ANSMANN AG
OEM Geratetyp/ OEM Type Reference 2041-3041

ACHTUNG! Vor der Benutzung ist die Gebrauchsanweisung zu lesen.
Nur zur Verwendung in trockenen Rdumen.
CAUTION! Read user manual before use. For indoor use only.
AVERTISSMENT ! || faut lire le mode d'emploi avant d'utiliser 'appareil.
Appliquer exclusivement a I'intérieur.
45°C
A

o) X
—
Alber GmbH e
Vor dem Weifen Stein 21 C E @ A]\
72461 Albstadt B us flalal}

(" 1520540 051021.0 h
OO IR AR
I
| 4046727146443 )

Etykieta konserwacyjna na kole e-motion
Etykieta ta informuje o terminie kolejnej konserwacji. Umieszczona jest ona
z tytu kota e-motion.

Etykieta z danymi technicznymi na tadowarce akumulatoréw

Zilustrowana obok etykieta umieszczona jest po spodniej stronie fadowarki
akumulatoréw. Dostarcza ona informacji na temat danych technicznych tado-
warki oraz wskazan obecnych w trakcie procesu tadowania.

Etykieta podzespotu na tadowarce akumulatorow

W razie konieczno$ci wymiany urzadzenia w ramach puli cze$ci zamiennych
firmy Alber prosimy podaé¢ numer podzespotu tadowarki (numer umieszczony
posrodku etykiety, oznaczony strzatkg na umieszczonej obok ilustracji).
Etykieta podzespotu umieszczona jest na spodniej stronie tadowarki akumula-
toréw.

21. Informacje na temat bezpieczenstwa produktu

Wszystkie podzespoty systemu e-motion zostaty poddane testom dziatania oraz
szczegbtowym kontrolom. Jezeli mimo to dojdzie do niemozliwych do przewi-
dzenia usterek w dziataniu systemu e-motion, na ponizszych stronach inter-
netowych mozna szybko znalez¢ wtasciwe informacije dla klientéw na temat
bezpieczenstwa:

+ Strona internetowa firmy Alber (producenta systemu e-motion)

W razie koniecznos$ci podjecia dziatan korekcyjnych firma Alber powiadomi
dystrybutora, ktéry skontaktuje sie z uzytkownikiem.




Zabezpieczenia przed przewrdceniem (nr art. 1489214)

Poniewaz wykorzystywany wézek inwalidzki moze by¢ juz wyposazony w zabezpiecze-
nia przed przewrdceniem, zabezpieczenia przed przewrdceniem firmy Alber oferowane
sg wytacznie jako opcjonalne akcesoria. Oryginalne zabezpieczenia przed przewrdoce-
niem nalezy wykorzystywac zgodnie z instrukcjami i informacjami dotyczacymi bezpie-
czenstwa dostarczonymi przez ich producenta, odnoszacymi sie do ich uzytku.

W przypadku zastosowania zabezpieczen przed przewrdceniem firmy Alber do wozka
inwalidzkiego mocowane sg dwa dodatkowe wsporniki, w ktérych umieszcza sie zabez-
pieczenia przed przewrdceniem. Obowigzujg ponizsze instrukcje oraz $rodki ostroznosci:

Mocowanie i odtaczanie zabezpieczen przed przewrdceniem firmy Alber

» Przed zamocowaniem zabezpieczen przed przewrdceniem nalezy wytaczy¢ kota
e-motion.

* Wyja¢ sworzen mocujacy [23] z widetek mocujacych [24] wspornika poprzez przy-
ci$niecie sworznia kciukiem i wyciggniecie go za pomocg palca wskazujacego i $rod-
kowego.

» Umiesci¢ element mocujacy zabezpieczenia przed przewrdceniem [22] w widetkach
mocujacych [24] wspornika.

» Zablokowa¢ widetki mocujgce wspornika [24] za pomocg sworznia mocujgcego
[231. Przycisna¢ w tym celu sworzen kciukiem, a nastepnie wsung¢ go do oporu we
wspornik.

Nalezy zwréci¢ uwage na ponizsze punkty podczas mocowania antypo-
“ $lizgow:
e Zamocuj antyposlizgacz z naklejka ,,L” po lewej stronie wozka
inwalidzkiego, a antyposlizgacz z naklejka ,,R” po prawej stronie.
¢ Podczas mocowania antyposlizgéw naklejki na antyposlizgach
musza by¢ widoczne.
Jesli zabezpieczenia nie zostang zamocowane zgodnie z opisem,
e wozek inwalidzki moze przechyli¢ sie do tytu (brak blokady),
*  nie bedzie mozna korzysta¢ z zabezpieczen w sposéb opisany w
sekcji ,,Korzystanie z zabezpieczen przed przewrdceniem firmy
Alber” (brak funkcji podno$ni-ka).

» Sprawdzi¢, czy sworzen mocujacy [23] jest mocno osadzony w widetkach mocuja-
cych wspornika [24]. Jego wyjecie bez przyci$niecia mechanizmu zwalniania bloka-
dy powinno by¢ niemozliwe.

» Zamocowac drugie zabezpieczenie przed przewrdceniem.

W celu odtaczenia zabezpieczenia przed przewréceniem powyzsza sekwencje kro-
kéw nalezy wykonaé¢ w odwrotnej kolejnosci.



Korzystanie z zabezpieczen przed przewréceniem firmy Alber
» Przycisng¢ zabezpieczenie przed przewrdceniem stopg w sposéb ukazany na ilustracji.

+ Jednoczesnie lekko pociagna¢ wézek inwalidzki do gory i do tytu za uchwyty az do
jego uniesienia i zatrzasniecia sie zabezpieczen przed przewrdceniem w zablokowa-
nym potozeniu.

* Mozna teraz zamocowac lub odfgczy¢ koto. Przed mocowaniem lub odtgczaniem kot
e-motion nalezy je wytaczyc¢.

» Powtdrzy¢ procedure dla drugiego zabezpieczenia przed przewrdceniem po przeciw-
legtej stronie wdzka inwalidzkiego.

» Po zamocowaniu kot mozna z powrotem ustawi¢ zabezpieczenia przed przewréce-
niem w ich pierwotnym potozeniu. W tym celu nalezy popchna¢ wézek inwalidzki do
przodu, jednoczesnie popychajac drazek noény [21] do tytu stopa.




Wazne instrukcje dotyczace eksploatacji oraz bezpieczenstwa

Unoszenie wozka inwalidzkiego, gdy siedzi na nim jego uzytkownik,
jest niedopuszczalne.

Zabezpieczenia przed przewrdceniem nie sg kétkami transportowymi.
Wodzka inwalidzkiego nie nalezy przemieszczac, gdy jest on uniesiony.

Podczas przemieszczania lub sktadania zabezpieczen przed przewro-
ceniem nalezy zachowywac¢ ostrozno$¢, zwtaszcza podczas ich recznej
regulacji lub uruchamiania. Wymagana w tym celu wysoka sita spre-
zyny stwarza ryzyko zgniecenia pomiedzy drazkiem no$nym [21] a ele-
mentem mocujacym [22].

|

Wszelkie modyfikacje i prace montazowe przy zabezpieczeniach
przed przewréceniem, takie jak regulacja odlegtosci od podioza, moga
by¢ przeprowadzane wytacznie przez przeszkolonego dystrybutora

lub regionalnego dyrektora firmy Alber.

S'.rube; mocujaca wtykanego elementu (patrz [76] na zamieszczonej
obok ilustracji) nalezy dokreci¢é momentem 5 Nm. Przeprowadzenie
tych prac montazowych nalezy zleci¢ dystrybutorowi.

Maksymalne dopuszczalne obcigzenie montowanych parami zabezpie-
czen przed przewréceniem wynosi 210 kg. Stosowanie tylko jednego
zabezpieczenia przed przewrdceniem jest niedopuszczalne.

Nalezy regularnie sprawdzac, czy zabezpieczenia przed przewréceniem
wciaz sa stabilnie osadzone w widetkach mocujacych [71] wspornika.
Sprawdzi¢, czy wspornik katowy [77] wciagz moze swobodnie sie poru-
sza¢. W przypadku poluzowania sie, a nawet roziaczenia sie potaczen
Srubowych, lub jesli wspornik katowy nie moze juz swobodnie sie
poruszac¢, prosimy o kontakt z autoryzowanym dystrybutorem w celu
rozwiazania problemu.



Pilot ECS (nr art. 1592486)

Jak objasniono szczegdtowo w rozdziale 9, system e-motion oferuje dwa poziomy wspo-
magania (ktorych ustawienia réznig sie w zaleznosci od wybranego profilu jazdy) oraz
funkcje blokady staczania sie.

Z funkcji tych korzysta¢ mozna wytgcznie przy zastosowaniu opcjonalnego pilota ECS
lub aplikacji Mobility z dostepnym za dodatkowg optata pakietem Mobility Plus.

Szybkoztacze do transportu (1591362)

Przylaczanie két e-motion

» Wytaczy¢ kota e-motion (patrz rozdziat 2.3).

» Odfaczy¢ kota od wézka inwalidzkiego i wyja¢ szybkozigcza [8].

* W ukazany na ilustracji sposéb umiesci¢ szybkoztgcze [41] w przedniej czesci kota
i skreci¢ ze soba koto e-motion oraz szybkoztagcze za pomocg uchwytu [40].

+ Wziagc drugie koto e-motion, nasadzi¢ je przednig strong na szybkoztacze [41] i skre-
ci¢ ze sobg koto oraz szybkozigcze za pomocg drugiego uchwytu [40].

» Obydwa kota sg teraz zabezpieczone na potrzeby transportu.

Po zakonczeniu transportu

+ Odkreci¢ uchwyty [40] od szybkoztacza [41].

» Wyciagnat szybkoztacze [41] z obydwu két e-motion.

» Przykreci¢ obydwa uchwyty [40] do szybkoztacza [41], aby ztaczy¢ ze sobg wszyst-
kie czesci i zapobiec ich zgubieniu.

by to doprowadzi¢ do uszkodzenia zamontowanego na nich czujnika.

“ Nigdy nie trzymac¢ kot e-motion za ich obrecze napedowe [5]. Mogto-
Zamiast tego koto e-motion nalezy trzymac za opone lub piaste kofa.

Podczas taczenia ze soba két nalezy uwaza¢, aby przypadkowo ich nie
“ wiaczy¢.
Podczas transportu lotniczego obydwa kota powinny przez caly czas
pozostawac wytaczone.




Pakiet Mobility Plus (nr art. 1592408)

Po zakupie pakietu Mobility Plus uzytkownik otrzymuje kod licencyjny, ktory nalezy wprowadzi¢ w aplikacji e-motion Mobility w celu

odblokowania w niej dodatkowych uzytecznych funkcji do obstugi systemu e-motion:

» Zwiekszenie predkoéci uzyskiwanej przy wspomaganiu z 6 km/h do 8,5 km/h. Nalezy wéwczas zawsze przestrzega¢ krajowych prze-
pisow ruchu drogowego.

* Wybdr dwéch poziomédw wspomagania (zamiast pilotem ECS)

» Aktywacja trybu szkoleniowego (zamiast pilotem ECS)

» Aktywacja funkcji blokady staczania sie (zamiast pilotem ECS)

» Jazda w trybie tempomatu bez koniecznosci ciggtego popychania obreczy napedowych (podobnie do funkcji tempomatu w samocho-
dzie)

» Zdalne sterowanie pustym wézkiem inwalidzkim za pomocg smartfonu (np. w celu zmiany pozycji jego postoju)

* Przystepny system nawigacji na smartfon (Easy Navi)

 Licznik popchnieg, zliczajacy ilos¢ popchnie¢ obreczy napedowych w trakcie danego przejazdu

Przed wtaczeniem tych funkcji nalezy przeczyta¢ instrukcje obstugi systemu e-motion, a zwtaszcza zawarte w niej informacje dotyczace
bezpieczenstwa i zagrozen. Oprdécz ogdlnych informacji dotyczacych bezpieczenstwa podczas korzystania z pakietu Mobility Plus nalezy

przestrzegac¢ réwniez ponizszych informacji.

W przypadku zwiekszenia predkosci uzyskiwanej przy wspomaganiu z 6 km/h do 8,5 km/h nalezy przestrzegac¢ krajo-
“ wych przepiséw ruchu drogowego.

Funkcja zdalnego sterowania

» Sterowanie wézkiem inwalidzkim za pomoca funkcji zdalnego sterowania dopuszczalne jest wytacznie, gdy wézek jest pusty.

» Jezeli jeszcze tego nie dokonano, umiesci¢ dotaczone nalepki z oznaczeniami L i ,R” odpowiednio na lewym i prawym kole e-mo-
tion. W razie przypadkowego odwrotnego umieszczenia kot kierowanie do przodu / do tytu oraz w lewo / w prawo bedzie dziatato na
odwrdt.

» Zwraca¢ uwage na znajdujace sie w bezposrednim otoczeniu przeszkody oraz unika¢ zderzen. Z funkcji tej nie nalezy korzysta¢ na
zewnatrz budynkdw oraz w ciasnych przestrzeniach.

» Uwaga: Kiedy funkcja zdalnego sterowania jest aktywna, maksymalna predko$¢ zostaje ograniczona do 2 km/h, niezaleznie od pozio-
mu wspomagania. Moment obrotowy wynosi 10% dla kazdego kota. Korzystanie z funkcji zdalnego sterowania na dywanach z dtugim
wiosiem moze by¢ niemozliwe w przypadku ciezkich wozkow inwalidzkich.

Tryb tempomatu
» Jezeli jeszcze tego nie dokonano, umiesci¢ dotaczone nalepki z oznaczeniami L i ,R” odpowiednio na lewym i prawym kole e-mo-

tion. W razie przypadkowego odwrotnego umieszczenia kot kierowanie do przodu / do tytu oraz w lewo / w prawo bedzie dziatato na
odwrdt.

» Przed zastosowaniem trybu tempomatu w przestrzeniach publicznych nalezy zaznajomi¢ sie z jego charakterystykg jazdy w bezpiecz-
nym i pozbawionym ryzyka otoczeniu. Tryb ten wymaga wprawy w obstudze trybu ciggtej jazdy, zmianie kierunku, przyspieszaniu do
wyzszej statej predkoéci oraz zwalnianiu w tym trybie, a takze umiejetno$¢ odpowiedniego postepowania w razie zatrzymania awa-
ryjnego. Przed przystgpieniem do poruszania sie po drogach publicznych nalezy przetestowac i przecwiczy¢ te podstawowe sytuacje
w trakcie jazdy.

+ Kiedy tryb tempomatu jest wtgczony, nalezy przez caty czas trzymac¢ dtonie w poblizu obreczy napedowych, aby méc w kazdej chwili
ich dosiegna¢ w celu zmiany kierunku lub bezpiecznego zatrzymania woézka inwalidzkiego.

» Podczas jazdy w dét po pochytym terenie moze dojs¢ do przypadkowego dezaktywowania trybu tempomatu w przypadku zerwania
potaczenia Bluetooth® ze smartfonem lub otrzymania sygnatu jazdy przez obydwa czujniki obreczy napedowych w wyniku wstrzasu.
Po dezaktywowaniu trybu tempomatu kota napedowe systemu e-motion przychodzg z powrotem w tryb wolnego kotfa, a wézek inwa-
lidzki moze zacza¢ szybciej sie poruszaé. Podczas jazdy w goére i w dot po pochytym terenie nalezy trzymac dtonie w poblizu obreczy
napedowych i zachowywac¢ gotowo$¢ do zahamowania.

» Aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu funkcji, tryb tempomatu nalezy wytgcza¢ po zatrzymaniu sie oraz na czas przerw w jez-
dzie. W celu wytaczenia tej funkcji nalezy postuzy¢ sie funkcjg trybu tempomatu w aplikacji Mobility Plus. W tym celu nalezy zapo-
znac sie z dziataniem aplikacji.

» Tryb tempomatu aktywowa¢ moze wytacznie osoba siedzaca w wézku inwalidzkim. Nieupowaznione osoby, ktére nie sg zaznajomio-
ne z dziataniem funkcji trybu tempomatu, nie mogg aktywowac ani uzytkowac tej funkcji.

» Aby zapewni¢ zgodno$¢ oznaczen umieszczonych na akumulatorach lewego i prawego kota napedowego ze wskazaniami w aplikacji
e-motion na smartfonie oraz wtasciwe interpretowanie popchnie¢ obreczy napedowych, kota nalezy mocowac w ich wtasciwych poto-
zeniach — odpowiednio po prawej oraz lewej stronie. Do odpowiedniego oznaczenia kot nalezy postuzy¢ sie dotagczonymi nalepkami
(L/R) (patrzac w kierunku jazdy, z perspektywy uzytkownika wdzka inwalidzkiego).



* Podczas jazdy w trybie tempomatu nigdy nie nalezy wykorzystywa¢ hamulcéw postojowych wézka inwalidzkiego w celu zmiany kie-
runku. Hamulce w wézku inwalidzkim petnig funkcje hamulcéw postojowych, przeznaczonych do utrzymywania wézka inwalidzkiego
w jego potozeniu podczas postoju, nie zas hamulcéw gtéwnych. Ich wykorzystanie w jakimkolwiek innym celu niz parkowanie wézka
jest niedozwolone, za wyjatkiem sytuacji awaryjnych.

» Nalezy zawsze uwaznie obserwowac droge przed sobg, poniewaz przednie kotka wézka inwalidzkiego moga zablokowac sie, jezeli
napotkajg na przeszkody lub nieréwne powierzchnie, i w rezultacie doprowadzi¢ do upadku i powaznych obrazen.

» Aby unikngé¢ niebezpiecznych sytuacji w trakcie jazdy, wjezdzanie na krawezniki i zjezdzanie z nich dozwolone jest wytacznie przy
wytgczonym trybie tempomatu.

» Zakazuje sie korzystania z trybu tempomatu w obszarach niebezpiecznych. Sg to zwtaszcza:
- nabrzeza, porty i przystanie, drogi i obszary w poblizu zbiornikéw wodnych, mosty oraz groble bez balustrad
- waskie $ciezki, pochytosci (np. pochylnie i podjazdy), waskie éciezki na zboczach, gérskie Sciezki
- waskie i/lub strome/pochyte sciezki wzdtuz gtéwnych i bocznych drég lub w poblizu przepasci
- $ciezki pokryte lis¢mi, $niegiem lub lodem
- pochylnie i podno$niki pojazdéw

Kazde nieuprawnione uzycie stanowi niewlasciwe uzycie urzadzenia.
Firma Alber nie ponosi odpowiedzialno$ci za szkody spowodowane przez niewlasciwe uzycie urzadzenia.

Modut Bluetooth®
Ten produkt wykorzystuje dostepny na rynku modut Bluetooth® z odpowiednimi atestami. Niniejszym o$wiadczamy, ze ten produkt
jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE w sprawie urzadzen radiowych.
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